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Ihr neuer Funkempfanger

Vielen Dank fir Ihren Kauf des funkgesteuerten inteleSmart2-Empfangers von Magnetek. Mit diesem
Sortiment von modularen Empfangern setzt Magnetek neue Malf3stdbe in Bezug auf Leistung,
Zuverlassigkeit und Werthaltigkeit von Funkfernsteuerungen.

Fur den Fall, dass lhr Produkt modifiziert oder instandgesetzt werden muss, kontaktieren Sie bitte einen
unserer Reprasentanten an folgenden Standorten:

Serviceinformationen USA

Bei Fragen beziglich Service oder technischen Informationen wenden Sie sich bitte an:
1.866.MAG.SERV
1.866.624.7378

Internationaler Service:
+1.262.783.3500

Magnetek, Inc.
N49 W13650 Campbell Drive
Menomonee Falls, Wl 53051

Telefon: +1.800.288.8178

Website: www.magnetek.com

E-Mail: mhcustomerservice@magnetek.com

Faxnummern:

Hauptgeschaftsstelle: +1.800.298.3503

Vertrieb: +1.262.783.3510

Service: +1.262.783.3508

Serviceinformationen Kanada: Ansprechpartner EU-Markt:
161 Orenda Road Brian Preston

Unit 1 Magnetek (UK) Ltd.
Brampton, Ontario Unit 3 Bedford Business Centre, Mile Road
L6W 1W3 Canada Bedford, MK42 9TW UK
Telefon: +1.800.792.7253 Telefon: +44.1234.349191
Fax: +1.905.828.5707 Fax: +44.1234.268955

©2016 MAGNETEK

Alle Rechte vorbehalten. Diese Erklarung gilt fuir alle urheberrechtlich geschitzten Materialien, die in
diesem Produkt enthalten sind, darunter dieses vorliegende Handbuch und die im Produkt enthaltene
Software. Dieses vorliegende Handbuch ist ausschlief3lich fir den Gebrauch durch die Person bzw.
Personen bestimmt, fur die es bereitgestellt wird, und jegliche unberechtigte Verteilung des Handbuchs
oder Verbreitung seines Inhalts ist streng verboten. Dieses vorliegende Handbuch darf ohne
ausdrickliche schriftiche Genehmigung von MAGNETEK weder ganzlich noch teilweise in irgendeiner
Form reproduziert werden.
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1. VORWORT UND SICHERHEIT
©2016 MAGNETEK

Alle Rechte vorbehalten. Diese Erkléarung gilt fur alle urheberrechtlich geschiutzten Materialien, die in
diesem Produkt enthalten sind, darunter dieses vorliegende Handbuch. Dieses vorliegende Handbuch ist
ausschlieBlich fir den Gebrauch durch Personen bestimmt, fur die es bereitgestellt wird, und jegliche
unberechtigte Verteilung des Handbuchs oder Verbreitung seines Inhalts ist streng verboten. Dieses
vorliegende Handbuch darf ohne ausdriickliche schriftiche Genehmigung von Magnetek weder ganzlich
noch teilweise in irgendeiner Form reproduziert werden.

1.1 SICHERHEITSINFORMATIONEN IM PRODUKTHANDBUCH

Magnetek, Inc. (Magnetek) bietet eine breit gefacherte Palette an funkferngesteuerten Produkten, Steuer-
und Regeltechnikprodukten, Frequenzumrichtern sowie industriellen Bremsanlagen fir Anwendungen in
der flurfreien Fordertechnik. Dieses Handbuch wurde von Magnetek erstellt, um Informationen und
Empfehlungen fir die Installation, Verwendung, Bedienung und Wartung der Fordertechnikprodukte und
-systeme von Magnetek (Magnetek-Produkte) bereitzustellen. Jede Person, die Produkte von Magnetek
verwendet, bedient, wartet, repariert, installiert oder besitzt, sollte die in diesem Handbuch aufgefuhrten
relevanten Anweisungen und Sicherheitsempfehlungen kennen, verstehen und befolgen.

Die Empfehlungen in diesem Handbuch haben nicht Vorrang vor allen folgenden Anforderungen in Bezug
auf Krane, Hubwerke und Hebezeuge:

e Anweisungen, Handblcher und Sicherheitshinweise der Hersteller der Anlagen und Geréte, in
denen das Funksystem verwendet wird,

o  Werksicherheitsvorschriften und -verfahren der Arbeitgeber und der Besitzer der Anlagen, in
denen die Magnetek-Produkte verwendet werden,

e Vorschriften und Richtlinien von der Arbeitsschutzverwaltung verdéffentlicht,

e Geltende lokale, staatliche und bundesstaatliche Vorschriften, Richtlinien, Normen und
Anforderungen oder

e Sicherheitsnormen und -verfahren fiir die flurfreie Férdertechnikindustrie.

Dieses Handbuch umfasst oder behandelt nicht die spezifischen Anweisungen und Sicherheitshinweise
dieser Hersteller oder anderer oben aufgeflhrter Anforderungen. Eigentiimer, Benutzer und Bediener der
Produkte von Magnetek sind dafir verantwortlich, alle diese Anforderungen zu kennen, zu verstehen und
zu befolgen. Der Eigentimer der Produkte von Magnetek ist dafiir verantwortlich, seine Arbeithehmer
Uber alle oben aufgefiihrten Anforderungen in Kenntnis zu setzen und sicherzustellen, dass alle Bediener
angemessen geschult sind.

Personen, die nicht mit diesen Anforderungen vertraut und nicht entsprechend geschult sind,
dirfen Produkte von Magnetek nicht verwenden.

1.2 INFORMATIONEN ZUR PRODUKTGARANTIE

Magnetek, im weiteren ,Unternehmen® genannt, tibernimmt keine Verantwortlichkeit fir unrichtige
Programmierung oder Installation des Gerats (z. B. Antrieb oder Funkgerét) durch ungeschultes
Personal. Ein Gerat sollte nur von einem geschulten Techniker programmiert oder installiert werden, der
den Inhalt des relevanten Handbuchs bzw. der relevanten Handbiicher gelesen und verstanden hat.
Unrichtige Programmierung oder Installation eines Geréats kann zu unerwarteter, unerwiinschter oder
unsicherer Funktionsweise oder des Geréts fuhren. Daraus kann Schaden an Betriebsmitteln oder
Verletzung von Personen resultieren. Das Unternehmen haftet nicht fur wirtschaftlichen Verlust,
Sachschaden oder andere Folgeschaden oder Kdrperverletzung, die vom Kaufer oder von einem Dritten
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infolge einer solchen Programmierung oder Installation erlitten wird. Das Unternehmen Gbernimmt im
Zusammenhang mit dem Verkauf oder der Verwendung dieses Produkts weder anderweitige Haftung,
noch erméachtigt es eine andere Person zur Ubernahme einer Haftung flir das Unternehmen.

Informationen zu Produktgarantien von Magnetek nach Produkttyp finden Sie unter www.magnetek.com.

WARNUNGEN und SICHERHEITSHINWEISE

Im gesamten vorliegenden Dokument sind bewusst WARNUNGEN und SICHERHEITSHINWEISE
platziert, um Punkte hervorzuheben, die fiir den Schutz von Personal und Betriebsmitteln wichtig sind.

WARNUNG - Eine Warnung weist auf ein wichtiges Betriebs- oder Wartungsverfahren usw. hin.
Nichtbeachtung kann Verletzung oder Tod von Personal oder langfristige physische Gefahren zur
Folge haben. Warnungen sind wie nachstehend gezeigt hervorgehoben:

A\ arnunG

ACHTUNG - Ein solcher Sicherheitshinweis weist auf ein wichtiges Betriebs- oder
Wartungsverfahren usw. hin. Nichtbeachtung kann Schaden an oder Zerstérung von
Betriebsmitteln oder Verlust der Funktionsfahigkeit zur Folge haben. Sicherheitshinweise sind wie
nachstehend gezeigt hervorgehoben:

A ACHTUNG

WARNUNGEN und SICHERHEITSHINWEISE SOLLTEN NIE MISSACHTET WERDEN

Die Sicherheitsrichtlinien in diesem Abschnitt sollen keine Vorschriften oder Richtlinien geltender
staatlicher, nationaler, lokaler oder anderer Regulierungsbehdrden ersetzen. Bei der Wartung von
Funkgeraten immer die geltenden Verfahren zum Freischalten und Sichern gegen Wiedereinschalten
beachten. Die folgenden Informationen sind in Verbindung mit anderen bereits existierenden Vorschriften
und Richtlinien zu nutzen. Es ist wichtig, alle Sicherheitshinweise in diesem Abschnitt zu lesen, bevor das
Funksteuersystem installiert oder betrieben wird.
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2. WICHTIGE UBERLEGUNGEN HINSICHTLICH DER
INSTALLATION

WARNUNG

VOR INSTALLATION UND BETRIEB DIESER ANLAGE DAS HANDBUCH UND DIE BEDIENUNGSANLEITUNG
DER ANLAGE ODER DES GERATS, MIT DER BZW. DEM DIESE ANLAGE GEKOPPELT WIRD, LESEN UND
SICH MIT DEM INHALT VERTRAUT MACHEN. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG KONNTE SCHWERE
VERLETZUNGEN ODER TOD ODER SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

VOR DER WARTUNG FERNGESTEUERTER ANLAGEN DAS LOKALE ANWENDBARE SPERR- UND
ETIKETTVERFAHREN BEFOLGEN. DIE ANLAGE IMMER VOLLSTANDIG STROMLOS MACHEN, BEVOR MIT
INSTALLATIONSVERFAHREN BEGONNEN WIRD. VOR DER BERUHRUNGSSTROMMESSUNG VON ANLAGEN
ALLE ELEKTRISCHEN STROMQUELLEN TRENNEN, SPERREN UND ETIKETTIEREN. NICHTBEACHTUNG
DIESER WARNUNG KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER TOD ODER SACHSCHADEN ZUR FOLGE
HABEN.

NACH DER INSTALLATION SICHERSTELLEN, DASS DER SENDER KEINE ANDEREN GERATE IM BEREICH
STORT. ZUDEM SICHERSTELLEN, DASS ANDERE GERATE NICHT DEN SENDER UND DESSEN
ZUGEHORIGE GERATE STOREN. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNGEN KANN SCHWERE
VERLETZUNG, TOD ODER SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

2.1 ALLGEMEINES

Eine funkgesteuerte Anlage wirkt in mehrere Richtungen. Die Anlage wird haufig in Bereichen betrieben, in denen
Personen in n&chster N&he der Anlage arbeiten. Der Bediener muss jederzeit grof3te Vorsicht walten lassen.
Arbeitnehmer missen standig wachsam sein, um Unfélle zu verhiten. Die folgenden Empfehlungen wurden in das
Handbuch aufgenommen, um zu zeigen, wie durch umsichtiges und bedachtes Handeln Verletzungen oder
Sachschéaden vermieden werden kdnnen oder sogar ein Leben gerettet werden kann.

2.2 PERSONEN MIT BEFUGNIS FUR DEN BETRIEB
FUNKGESTEUERTER ANLAGEN

Nur ausreichend geschulte Personen, die vom Management benannt werden, darf es erlaubt werden, funkgesteuerte
Anlagen zu bedienen.

Funkgesteuerte Anlagen sollten nicht von Personen betrieben werden, die nicht in der Lage sind, die fiir den Betrieb
der Anlage relevanten Zeichen, Hinweise und Betriebsanleitungen zu lesen bzw. zu verstehen.

Funkgesteuerte Anlagen diirfen von keiner Person mit mangelndem Sehvermégen oder Gehor oder von einer
Person, die an einer Erkrankung oder Krankheit leidet, Medikamente einnimmt, die zum Verlust der Kontrolle Gber
Anlagen fiihren kdnnen, oder unter dem Einfluss von Alkohol oder Drogen steht, bedient werden.

2.3 SICHERHEITSINFORMATIONEN UND EMPFOHLENE SCHULUNG
FUR BEDIENER

Jeder, der fur die Bedienung von funkgesteuerten Anlagen geschult ist, muss mindestens die folgenden Kenntnisse
und Fertigkeiten besitzen, bevor er die funkgesteuerte Anlage benutzt.
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Der Bediener muss:

De

r

Kenntnisse Uber Gefahren im Zusammenhang mit der Anlagenbedienung haben

Kenntnisse der Sicherheitsrichtlinien fur funkgesteuerte Anlagen haben

die Fahigkeit haben, die Entfernung zu beweglichen Objekten zu beurteilen

wissen, wie vor dem Betrieb eine Prifung durchzufiihren ist

in der sicheren Bedienung des Funksenders geschult sein, da dieser zur betriebenen Anlage gehért
Kenntnisse der Verwendung der Warnleuchten und Alarme der Anlage haben

wissen, welche Art Lagerraum fiir die Aufbewahrung eines Funksteuerempféangers geeignet ist, der nicht in
Gebrauch ist

in der Ubergabe eines Funksteuerempfangers an eine andere Person geschult sein
geschult sein, wie und wann unsichere oder ungewohnliche Betriebsbedingungen gemeldet werden

den Sender-Nothalt und alle Warneinrichtungen vor dem Betrieb priifen, und zwar vor jeder Schicht ohne
Last

umfassend geschult sein und sich mit dem ordnungsgemafen und sicheren Betrieb der Anlage auskennen,
die mit der Funksteuerung ausgeristet ist

wissen, wie der Bediener und anderen Personen von Gefahrenbereichen fernzuhalten sind

die fur die Instandhaltung der funkgesteuerten Anlage relevanten SPERR- UND ETIKETTVERFAHREN
kennen und befolgen

alle geltenden Bedienungs- und Wartungsanleitungen, Sicherheitsverfahren, Gesetzesvorschriften und
Industrienormen und -vorschriften kennen und beachten

Bediener darf nicht:

die Anlage betreiben, wenn die Verkehrsrichtung oder die verwendete Funktion nicht mit dem
Uibereinstimmt, was am Steuergerat angezeigt wird

eine beschadigte oder nicht ordnungsgemalf funktionierende Anlage betreiben

Einstellungen oder Steuerungen ohne Genehmigung und richtige Schulung &ndern

Warn- oder Sicherheitsschilder oder -kennzeichnungen entfernen oder verdecken

die Stromversorgung der funkgesteuerten Anlage eingeschaltet lassen, wenn die Anlage nicht in Betrieb ist
eine Anlage unter Verwendung eines schadhaften Steuergeréts betreiben, da das Gerat unsicher sein kann
manuelle Bewegungen mit anderer als manueller Kraft ausfihren

funkgesteuerte Anlagen betreiben, wenn die niedrige Batteriespannungsanzeige aktiv ist

WARNUNG

DER BEDIENER DARF NICHT VERSUCHEN, EIN FUNKSTEUERGERAT ZU REPARIEREN. FALLS
BEDENKEN AN DER LEISTUNG ODER SICHERHEIT DES PRODUKTS BESTEHEN, MUSS DIE ANLAGE
SOFORT AUSSER BETRIEB GESETZT UND DER VORGESETZTE INFORMIERT WERDEN. BESCHADIGTE

UND

FUNKTIONSUNTUCHTIGE FUNKSTEUERANLAGEN MUSSEN ZUR UBERPRUFUNG UND

REPARATUR AN MAGNETEK ZURUCKGESENDET WERDEN. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG
KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.
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2.4 PRUFUNG VOR DEM BETRIEB

Zu Beginn jeder Arbeitsschicht oder wenn ein neuer Bediener die Steuerung der Anlage Gibernimmt, sollten
mindestens folgende Schritte durchgefiihrt werden, bevor mit einer Anlage Hebevorgéange durchgefihrt
werden:

Alle Warnvorrichtungen prifen.

Alle Funktionen priifen.

Den Maschinenstopp des Senders prifen.

2.5 KRANSPEZIFISCHE GERATEWARNUNGEN

WARNUNG

AN ALLEN ANLAGEN MUSS EIN NETZSCHUTZ INSTALLIERT SEIN UND IN ALLEN KETTENKRANEN,
HUBWERKEN, HEBEVORRICHTUNGEN UND AHNLICHEN ANLAGEN MUSS EINE BREMSE EINGEBAUT SEIN.
NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER TOD UND
SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

AN ALLEN FERNGESTEUERTEN ANLAGEN MUSS EINE AKUSTISCHE UND/ODER VISUELLE
WARNVORRICHTUNG INSTALLIERT WERDEN, WIE DURCH GESETZE, BESTIMMUNGEN ODER
INDUSTRIENORMEN VORGESCHRIEBEN. DIESE AKUSTISCHEN UND/ODER VISUELLEN
WARNVORRICHTUNGEN MUSSEN ALLE STAATLICHEN ANFORDERUNGEN ERFULLEN. NICHTBEACHTUNG
DIESER WARNUNG KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE
HABEN.

DIE DIREKTEN AUSGANGE DIESES PRODUKTS DIENEN NICHT DER DIREKTEN VERBINDUNG VON
SICHERHEITSKRITISCHEN FUNKTIONEN MIT ZWEI ZUSTANDEN, WIE MAGNETE, VAKUUMHEBER, PUMPEN,
NOTFALLANLAGEN USW. EIN MECHANISCH VERRIEGELNDES ZWISCHENRELAISSYSTEM MIT SEPARATEN
STROMVERSORGUNGSMOGLICHKEITEN MUSS BEREITGESTELLT WERDEN. NICHTBEACHTUNG DIESER
WARNUNG KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER TOD ODER SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

Krane, Hubwerke und Hebevorrichtungen und andere Gerate fir die Bewegung von Material kénnen grol3 sein und
mit hoher Geschwindigkeit arbeiten.

Der Bediener muss:

e standig den Zustand von gehobenen Lasten beobachten und Giberwachen

o die Inspektionsverfahren fir Seile und Haken kennen und befolgen

Der Bediener darf nicht:

e mehr als die Nennlast heben oder bewegen

e den Kran, das Hubwerk oder die Hebevorrichtung verwenden, um Personen hochzuheben, zu tragen oder
zu transportieren
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Lasten Uber Personen heben oder beférdern

den Kran, das Hubwerk oder die Hebevorrichtung betéatigen, wenn sich nicht alle Personen, einschlie3lich
des Bedieners aul3erhalb des Bereichs der abgestiitzten Last und potenzieller Quetschstellen befinden

einen Kran, ein Hubwerk oder eine Hebevorrichtung betatigen, wenn das Gerét nicht mittig Gber der Last
positioniert ist

einen Kran, ein Hubwerk oder eine Hebevorrichtung betatigen, wenn die Kette oder das Drahtseil nicht
richtig in den Kettenrédern bzw. in der Trommel oder Rolle sitzt

eine Last unbeaufsichtigt lassen, wahrend sie gehoben wird
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3. INSTALLATION DES INTELESMART?2

A WARNUNG

MACHEN SIE SICH VOR BETRIEB DES EMPFANGERS MIT ALLEN IM VORLIEGENDEN HANDBUCH
ENTHALTENEN  SICHERHEITSINFORMATIONEN, ERGANZUNGEN UND ANDEREN BEREITS
BESTEHENDEN LOKALEN, STAATLICHEN ODER BUNDESSTAATLICHEN VORSCHRIFTEN ODER
BESTIMMUNGEN VERTRAUT. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG KONNTE SCHWERE
VERLETZUNGEN ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

3.1 VOR DER INSTALLATION

1. Der Sender- und Empfangerzugangscode, der Kanal und die Projekt-ID missen ibereinstimmen,
bevor das System kommuniziert.

2. Auf andere Funkkanale in der Umgebung achten — das System auf einen spezifischen Kanal
einstellen.

3. Vor der Systeminstallation sicherstellen, dass die Anlage im manuellen Modus richtig funktioniert.
4. Sicherstellen, dass der Empfanger mit der richtigen Spannung versorgt wird.
5. Vor der Systeminstallation die Stromversorgung der Anlage trennen.

3.2 UBERLEGUNGEN ZUR MONTAGESTELLE DES EMPFANGERS

Sicherstellen, dass die Montagestelle so weit wie moglich von freiliegenden Laufkatzenseilen und
elektromagnetischen Stérungs- oder Strahlungsquellen entfernt ist.

Das Empfangergehause ist etwa 20 cm (8 in) breit, 30 cm (12 in) hoch und 13 cm (5,1 in) tief.
Die Montageflache muss glatt und durchgehend sein. Die Montage des Empfangergehauses auf einer
unebenen Flache kann zu Verziehung oder Belastung interner Komponenten fiihren.

Wenn mdglich, die Installation des Empféngers an einer Flache vermeiden, an der starke Vibrationen
oder StoRe auftreten. Wenn dies nicht vermieden werden kann, sollten geeignete StolRdampfer
verwendet werden.

3.3 UBERLEGUNGEN ZUR MONTAGE DER ANTENNE

Am besten ist es, die Antenne so zu montieren, dass sie fur den Bediener sichtbar ist. Bei
Laufkraninstallationen geschieht dies normalerweise durch Montage der Antenne unter dem Kran. Es
wird jedoch nicht empfohlen, die Antenne gerade nach unten zu richten, da so ein toter Punkt direkt unter
der Antenne entsteht. Die Antenne sollte in einem Winkel von 45 Grad senkrecht zum Bediener montiert
werden. Bei der Installation der Antenne méglichst immer Stromquellen, Motoren, Antriebe, Bremsen
usw. vermeiden.

Bei Installationen, bei denen der Empfanger und die Antenne nicht tiberhalb des Bedieners montiert
werden, empfiehlt es sich, die Antenne in senkrechter Position zum Bediener zu montieren. Die Antenne
sollte fiir den Bediener sichtbar sein, und sie darf nicht von Metall umgeben oder eingeschlossen sein.
Aus der Befolgung dieser Richtlinien resultiert eine optimale Leistung.

Wenn ndtig, bietet Magnetek einen Antennenbausatz (externe Antenne) an.
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3.4 UBERLEGUNGEN ZUM LEITUNGSEINGANG

A\ ARNUNG

DAS GERAT MUSS MIT DER RICHTIGEN SPANNUNG VERDRAHTET UND AN DIE RICHTIGEN
ANSCHLUSSE ANGESCHLOSSEN SEIN, WAS VON DER TATSACHLICHEN LEITUNGSSPANNUNG
ABHANGIG IST. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER
TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

Informationen zur Konfiguration der Eingangsleistung des Geréats sind im Abschnitt 4.2 zu finden.

HINWEIS: Der Empfanger sollte nicht an Leitungen angeschlossen werden, bei denen tiberméRig hohe
EinschaltsttRe oder stdndige Kommutatorstérungen auftreten. In manchen Installationen kann ein
Netzentstorgerat erforderlich sein.

3.5 UBERLEGUNGEN ZUR VERDRAHTUNG

1. Dieses vorliegende Handbuch vor der Installation lesen.

2. Beider Verdrahtung elektrischer Geréate sind die relevanten lokalen und nationalen Gesetze und
Vorschriften einzuhalten.

3. Verdrahtung weder verbinden, trennen noch Stromkreisprifungen durchfiihren, wenn der Strom
eingeschaltet ist.

4. Die Motorverdrahtung und die Stromverdrahtung sollten zudem in separaten Metallrohrleitungen
verlegt werden.

5. Niederspannungsdrahte miissen unter Beachtung der entsprechenden Verfahren in Bezug auf
Niederspannungsverdrahtung angeschlossen sein.

6. Steuergerateverdrahtung sowie Antennenverdrahtung missen in separaten Rohrleitungen verlegt
und so kurz wie mdglich gehalten werden.

7. Alle Anschliisse missen, sofern nicht anders angegeben, mit dem vorgeschriebenen Anzugsmoment
4,4 IN-LBS (0,5 Nm) festgezogen werden.

8. Uberfliissige Metallschrauben, Metallspane und abgeschnittene Drahtstiicke aus dem Gerét
entfernen.

9. Sicherstellen, dass kein freiliegender Draht Kontakt mit anderen Dréhten oder Anschliissen hat.
10. Fur alle Schitze werden nachdriicklich RC-Begrenzer empfohlen.

3.6 UBERLEGUNGEN ZUR EMPFANGER-/ANLAGENSCHNITTSTELLE

Alle Ausgangsrelaiskontakte sind fiir maximale Lebensdauer und Uberspannungsschutz mit 10 Ampere
277 VAC/30 VDC, 1 HP 240 VAC bemessen und durch Metalloxid-Varistoren geschitzt. Die Verbindung
mit einer Anlage oder Schiitzen mit hdheren Spannungs- oder Stromanforderungen erfordert die
Verwendung von Zwischenrelais.

Die Relaisausgange K1-K11 sind einpolige Schliel3erkontaktrelais. Der Relaisausgang K12 ist ein
zweipoliges Offnerkontaktrelais. Die Relaisausgénge K13—K14 sind Form-C-Flipfloprelais (Flipfloprelais
enthalten sowohl SchlieRer- als auch Offnerausgéinge). Da eine RelaisschlieRung nur dann aktiv ist,
wenn die Taste des Sendegerats gedrickt gehalten wird, miissen Gerate wie Lampen oder Hubmagnete
ein mechanisches Hilfshalterelais verwenden.
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3.7 MONTAGE DES EMPFANGSGERATEGEHAUSES

Bei der Montage des Empfangers bitte sicherstellen, dass gentigend Platz vorhanden ist, die Klappe
offnen zu kénnen. Das Gehause des Empfangsgerats sicher an der Montageflache befestigen. Die
Montage malie des Gehauses sind in Abschnitt 3.9 angegeben.

3.8 INSTALLATION DES EMPFANGERS

10.
11.
12.
13.
14.

Die Empfangerantenne muss so montiert werden, dass sie in der direkten Sichtlinie des Bedieners
liegt und frei von Hindernissen ist.

Den Empfanger nicht in der Nahe von starken elektrischen Stérungsquellen montieren, wie z. B. nicht
abgeschirmte drehzahlvariable Antriebe, die kleinere Stérungen verursachen kénnen. Fir die
Montage des inteleSmart2 in der Nahe von nicht abgeschirmten drehzahlvariablen Antrieben
empfiehlt Magnetek, das inteleSmart2 und alle Antennenkabelfiihrungen in einem Abstand von
mindestens 61 cm (24 in) zu allen nicht abgeschirmten drehzahlvariablen Antrieben und Kabeln zu
montieren.

Genligend Platz firr die Montage des Empfangers lassen. Mindestens einen Abstand von 12,7 cm
(5 in) zwischen dem Steckverbinder und der nachsten Flache lassen, damit Kabelbaumverbindungen
hergestellt werden kénnen.

Um besten Empfang zu erhalten und die Steckverbinder gegen Feuchtigkeit und Wasserschaden zu
schitzen, den Empfanger so montieren, dass der Steckverbinder der externen Antenne gerade nach
oben zeigt und die Verbindungen aus dem unteren Teil des Gerats kommen. Die Antenne muss so
positioniert werden, dass die Antenne und der Sender in einer Sichtlinie liegen. Weitere
Uberlegungen zur Montage der Antenne sind Abschnitt 3.3 zu entnehmen.

Wenn Hindernisse nicht beseitigt werden kénnen oder wenn das Gerét innerhalb eines
Metallgehauses montiert werden muss, sollte eine externe Antenne verwendet werden.

Die Antenne nicht mit Stahl umschlie3en. Wenn der Empfanger innerhalb eines Gehauses montiert
wird, MUSS eine externe Antenne verwendet werden. Fir besten Empfang sind alle Metallobjekte
von der Antenne fernzuhalten. Wenden Sie sich an das Werk, um weitere Informationen zu Ihrer
Anwendung zu erhalten.

Die Stromversorgung fur das inteleSmart2-System muss einen Haupttrennschalter und eine
Sicherung haben.

Es ist nicht nétig, den Zugangscode oder den Kanal einzustellen, da diese voreingestellt sind. Wenn
eine spezielle Programmierung am Einsatzort erforderlich ist, das Gerat auf dem Arbeitstisch
einschalten und fur spezielle Konfigurationen oder andere Parameter konfigurieren (Naheres ist
Abschnitt 10 zu entnehmen). Nach der Installation kann das Gerat bei Bedarf umprogrammiert
werden.

Den Empfanger positionieren und sicherstellen, dass er so weit wie mdglich von freiliegenden
Laufkatzenseilen und elektromagnetischen Stérungs- oder Strahlungsquellen entfernt ist.
Informationen und Mal3e zur Montage sind in Abbildung 1 zu finden.

Den Empfanger montieren. Weitere Informationen zur Montage sind in Abschnitt 3.9 zu finden.

Das Gerat mithilfe der in Abschnitt 8 oder 9 gezeigten elektrischen Zeichnungen verdrahten.

Den Stromeingang fur den Eingangsstromtyp wie in Abschnitt 4.2 beschrieben verdrahten.

Die Verdrahtung des Systems ist nun abgeschlossen. Die Antenne installieren.

Bei Problemen siehe Abschnitt 13.
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3.9 TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

Das Empfangergehause hat vier Montagebohrungen. Zu den Befestigungsteilen zédhlen M5-Kombi-

Rundkopfschrauben (Combo Drive) (Nr. 10-24), die 40 mm (1,5 in) lang sind, vier M5-

Sicherungsscheiben (Nr. 10) und vier M5-Sechskantmuttern (Nr. 10—24). Vor Sechskantmuttern sind

Sicherungsscheiben zu verwenden.

7,87"
200mm

A

11.81"
300mm

.30" DIA.
7.5 mm
Hole 4 places

o

>

N
7.09" -

180mm

11.02
279.9mm

|

Abbildung 1: Gehausemontage

HINWEIS: Abbildung 1 ist nicht maRstabsgerecht.

Bedienungsanleitung fiir den vorkonfigurierten inteleSmart2

Oktober 2016
Seite 15 von 118



Abbildung 2 zeigt die Lage der Hauptkomponenten innerhalb des Empféangers.
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Abbildung 2: Lage der Komponenten auf der Hauptplatine
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4. VERDRAHTUNG
4.1 ALARMEINRICHTUNGEN UND ALARMTONGEBER

Sicherstellen, dass die Installation gemaf den drtlichen und behdrdlichen Vorschriften mit den richtigen
Alarmeinrichtungen, Alarmtongebern, Kontrollleuchten und zugehérigen Steuergeréten ausgestattet ist.

4.2 STROMVERSORGUNG

Der inteleSmart2 kann mit 24/42/48 VAC, 48/115/230 VAC oder 6—36 VDC gespeist werden. Das Gerat
muss je nach Art des verwendeten Eingangsstroms konfiguriert werden.

4.2.1 Gleichstromversorgung

Um das Gerat mit 6—-36 VDC zu versorgen, muss der Eingangsstrom mit J29 verbunden werden. Kontakt
1 ist VCC und Kontakt 2 ist Masse.

DD J29
1100

4.2.2 Wechselstrom

Im Empféanger stehen zwei verschiedene Wechselstrom-Leistungstransformatoren zur Verfugung. Ein
Transformator untersttitzt 48/115/230 VAC, 50/60 Hz und der andere 24/42/48 VAC, 50/60 Hz. Die
Eingangsspannungsbereiche werden konfiguriert, indem die Position der Drahtbricke in J7 verandert
wird. Informationen zu den Drahtbriickeneinstellung fir die 48/115/230-VAC-Stromversorgung sind in
Tabelle 1 zu finden.

Spannungsbereich Position 1  Position 2
48 VAC 3 4

36—60 VAC

115 VAC 2 4

85-150 VAC (Voreinstellung)

230 VAC 1 4
190-265 VAC

Tabelle 1: Eingangsstromverdrahtung des 48/115/230-VAC-Transformators

Tabelle 2 enthalt die Drahtbriickeneinstellungen, die fur die 24/42/48-VAC-Stromversorgung zu
verwenden sind.

Spannungsbereich Position 1  Position 2
24 VAC 3 4

18-36 VAC (Voreinstellung)

42 VAC 2 4

36-48 VAC

48 VAC 1 4

36-60 VAC

Tabelle 2: Verdrahtung Eingangsstrom 24/42/48 VAC

HINWEIS: Diese Drahtbriickeneinstellungen gelten unabhéngig davon, ob das AC-Signal bei 50 Hz oder
60 Hz anspricht.
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Der Eingangsstrom muss dann mit J27 verbunden werden. Kontakt 3 ist die Leitung, Kontakt 2 ist der
Neutralleiter, und Kontakt 1 ist Masse.

DDD J27
OO

4.3 BEZUGSLEITER

Jeder Empfangerrelaisausgang (SchlieRer oder Offner) ist unabhéngig (schwebend), sowohl Eingang als
auch Ausgang. Relaisbezugsleiter (Eingange/aktiv) sind weder auf der Empfangerplatine verdrahtet noch
mit dem Eingangsstrom verbunden. Durch die véllige Flexibilitat der Verdrahtung, muss die allgemeine
Verdrahtung der Relais vom Benutzer vorgenommen werden. Unterschiedliche Motoren und/oder
Funktionen kénnen verschiedene Phasen oder unabhangige Stromquellen (einschliel3lich
Gleichspannung) verwenden. Empfehlungen fir Methoden der zusétzlichen Isolierung sind Abschnitt
4.6.1 zu entnehmen.

4.4 STROMFUHRUNG ODER LEITWEGFUHRUNG IM LAUFENDEN
BETRIEB

Die Diagramme in Abschnitt 4.6 zeigen unabhangigen Strom, der im laufenden Betrieb jedem Relais
zugefuhrt wird. Eine Alternative der Filhrung von Strom ist, den gesamten Strom von den
Maschinenstopprelais (MC-Relais) (K15 und K16), den einzelnen Funktionen zuzuleiten. Eine solche
Verdrahtung kann nur dann verwendet werden, wenn der Gesamtstrom nicht die Nennwerte des
Maschinenstopprelais Ubersteigt.

4.5 MASCHINENSTOPPRELAIS (MC)

Der inteleSmart2 enthalt zwei Relais, die als redundante Maschinenstopprelais (Hauptleitungsrelais)
verwendet werden kénnen. Diese Relais (K15 und K16) haben sowohl Schliel3er- als auch
Offnerkontakte. Dies ermdoglicht maximale Flexibilitat beim Verdrahten dieser Relais. Obwohl die durch
diese Relaisausgange realisierte Redundanz nicht genutzt werden muss, empfiehlt Magnetek
nachdrtcklich, beide Relais zu verwenden.

Wenn beim Verdrahten der Maschinenstopprelais beide Relais verwendet werden, empfiehlt Magnetek,
die Relais in Reihe zu schalten. Das Beispiel in Abbildung 3 zeigt die Verdrahtung der Schlie3errelais.
Die Offnerrelais konnen verwendet werden, indem die verdrahteten Ausgédnge vertauscht werden.

Master Relay 1522

Main Line Contactor Kis
INPUT 1151 /,,—rw
115-3
Machine Stop #1
MC1
1155 Master Relay
X (Ve Main Line Contactor
115-4 K16 V),
115-6 OUTPUT
Machine Stop #2
MC2 v

Abbildung 3. Beispiel der Maschinenstoppverdrahtung
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4.6 SCHALTPLANE

Die CPU-Platine des inteleSmart2 enthalt 16 Relais. Zwei dieser Relais (K15 und K16) werden fur den
Maschinenstopp (MC) verwendet (siehe Abschnitt 4.5), die anderen beiden Relais (K13 und K14) sind
Form-C-Flipfloprelais. Alle anderen Relais (K1-K12) sind SchlieRRerrelais, wobei K1-K11 Relais mit einem
Eingang sind und K12 ein Relais mit zwei Ausgéngen ist. Abbildung 4 zeigt die Relaisverdrahtung fur alle
Relais auf der CPU-Platine.

Das System wird vorprogrammiert geliefert; die Abschnitte 8 und 9 haben individuelle Schaltplane fur
verschiedene Krankonfigurationen. Den entsprechenden Schaltplan ausfindig machen und bei Bedarf die
Empfanger- und Senderschalteinstellungen fir den betreffenden Schaltplan programmieren.
Anschlussbezeichner sind auf dem Schaltplan entsprechend den Bezeichnern markiert, die auf der
Empfangerplatine zu finden sind. Lage der Anschliisse siehe Abbildung 2 und Abbildung 7. Nach der
Wabhl der geeigneten Motoren fiir jede Funktion die entsprechende Beschriftung mit der Beschreibung
des jeweiligen Befehls auf dem Sender anbringen.

In den folgenden Schaltplanen ist der Aufzug als Motor 1, die Laufkatze als Motor 2 und die Briicke als
Motor 3 dargestellt. Sicherstellen, dass der Sender mit den richtigen Funktionen beschriftet ist. Zum
Zweck richtigen Beschriftung werden aufklebbare oder abnehmbare Beschriftungsschilder mit dem
Sender mitgeliefert.
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Abbildung 4: Schaltplan fiir Relais der CPU-Platine
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4.6.1 Maoglichkeiten fur die Isolation der Verdrahtung

Der inteleSmart2 kann so verdrahtet werden, dass verschiedene Grade der Isolation erreicht werden.
Wenn das Gerét ohne Anschlusskabel oder Verbindungsoption bestellt wird, kann der Benutzer die
Relais entsprechend dem erforderlichen Isolationsgrad verdrahten. Dies kann unter Bezugnahme auf die
Schaltplane in Abbildung 4 firr die Hauptplatine und Abbildung 6 fir die Erweiterungsmodule durchgefuhrt
werden.

Wenn die Anschlussverbindung (Magnetek P/N: IS2-PT) bestellt wird, ist die Verdrahtung nicht isoliert. Es
ist méglich, je nach Anwendung verschiedene Grade der Isolation zu erreichen. Dies kann realisiert
werden, indem ungenutzte Drahtverbindungen auf der Platine verwendet werden, um die Relais
zusatzlich mit Steuerspannung zu speisen. Je nach Anschlusskonfiguration kénnen ungenutzte Drahte
vorhanden sein. Die ungenutzten Drahte sollten immer zuerst verwendet werden, um zusétzliche
Isolation zu erreichen. Magnetek empfiehlt, nach Verwendung der ungenutzten Drahtverbindungen die
ungenutzten Eingangsstromverbindungen zu verwenden. Wenn das Gerat mit Wechselstrom gespeist
wird, kdnnen die Gleichstromeingangsleitungen verwendet werden und umgekehrt. Wenn immer noch
zusatzliche Isolation erforderlich ist, konnen nach Bedarf die Verbindungen fir die Digitaleingange (J16),
Analogeingang (J25) und CAN (J1) verwendet werden.

Magnetek bietet die Option der vollstandigen Isolation. Vollstandige Isolation ist nur dann von Magnetek
erhaltlich, wenn ein System mit HAN-Verbinder (Magnetek P/N: 1S2-CON) bestellt wird.

4.7 VERBINDEN VON AUSGANGEN MIT ANTRIEBEN

Metalloxid-Varistoren (Uberspannungsschutze) sind an allen Ausgangsrelais angebracht, um die Relais
gegen Uberspannung zu schiitzen. Metalloxid-Varistoren (MOV) lassen einen kleinen Leckstrom zu, der
manche hochohmige Stromkreise beeinflussen kann. Beim Anschlie3en von Ausgangsrelais an Antriebe
kann es erforderlich sein, den Metalloxid-Varistor zu entfernen, um zu verhindern, dass dessen
Leckstrom den Antrieb beeinflusst. Die Metalloxid-Varistoren befinden sich nahe an den Relais, die von
ihnen geschitzt werden (Lage der Metalloxid-Varistoren siehe Abbildung 2). Die Metalloxid-Varistoren
kénnen bei Bedarf mit einer Drahtzange aus dem Stromkreis herausgeschnitten werden. Vor dem
Entfernen der Metalloxid-Varistoren sicherstellen, dass die GESAMTE Stromversorgung des Krans und
aller zugehoriger Steuergerate ABgeschaltet ist.

4.8 ANALOGEINGANG

Der inteleSmart2 enthalt einen Analogeingang, der verwendet werden kann, um eine Verbindung mit
einem analogen Geréat, wie beispielsweise einem Kraftaufnehmer, herzustellen. Abbildung 5 zeigt die
Anschlisse, mit denen der Analogeingang verdrahtet werden muss. Der Analogeingang unterstiitzt
verschiedenartige Analogeingangstypen, darunter 0-5 VDC, 0-10 VDC, 4-20 mA und 0-20 mA.

AuRerdem gibt es einen Bezugseingang fiir das Analogsignal. Dies ist normalerweise die Bezugsmasse
des Gerats, von dem das Analogsignal kommt.
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125-2

Abbildung 5: Analogeingangsverdrahtung

Um den Analogeingang auf 0—-20 mA/4—20 mA zu setzen, muss Bricke J17 auf die Brlickenpositionen 2
und 3 gesetzt werden. Um den Analogeingang auf 0-5 VDC/0-10 VDC zu setzen, muss Briicke J17 auf
die Briickenpositionen 1 und 2 gesetzt werden.

4.9 DIGITALEINGANGE

Der inteleSmart2 enthalt finf Digitaleingange, die verwendet werden kénnen, um eine Verbindung mit
einem digitalen Geréat, wie beispielsweise einem Endschalter, herzustellen. Fir jeden der Digitaleingange
gibt es einen Bezugseingang. Der Bezugseingang ist normalerweise die Bezugsmasse des Gerats, von
dem das Digitalsignal kommt. Die Digitaleingdnge unterstiitzen entweder Niederspannungseingange (3—
36 VDC) oder Hochspannungseingange (24-250 VAC/VDC). Um den Nieder- oder
Hochspannungseingang richtig zu handhaben, muss eine Briicke versetzt werden. Damit der
Hochspannungseingang aktiviert wird, muss die Briicke die Brickenpositionen 2 und 3 kurzschlie3en.
Damit der Niederspannungseingang aktiviert wird, muss die Briicke die Briickenpositionen 1 und 2
kurzschlieRBen. Tabelle 3 zeigt die Verbindungen fiir jeden der Digitaleingéange und die Bricke fir den
Wechsel zwischen Nieder- und Hochspannung.

. - . I . Nieder-/
Eingangs- | Digitaleingangs- | Digitaleingangsbezugs- Hochsbannunas-
nummer verbindung verbindung brr)ijcke 9
1 J16-9 J16-10 J18
2 J16-7 J16-8 J19
3 J16-5 J16-6 J20
4 J16-3 J16-4 J21
5 J16-1 J16-2 J22

Tabelle 3. Digitaleingangsverbindungsbezug

4.10 ERWEITERUNGSMODULE

Der inteleSmart2 unterstitzt bis zu zwei angeschlossene Erweiterungsmodule. Erweiterungsmodule
bieten die Mdglichkeit, die Fahigkeiten des Empfangers zu erhdhen. Weitere Informationen zu
Erweiterungsmodulen einschlief3lich der zugehérigen Schaltplane sind in Abschnitt 6 zu finden.
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5. NORMALBETRIEB

Wahrend des Betriebs liefern die LED-Anzeigen Statusinformationen fiir den teleSmart2. Abbildung 2
enthalt Informationen zur Lage der folgenden LEDs:

+5-V-LED (D26) — Diese LED wird eingeschaltet, wenn eine +5 Volt Spannung an das Geréat
angelegt wird.

CPU-Spannungsanzeige (D21) — Diese LED wird eingeschaltet, wenn Spannung an die Platine
angelegt wird und eine giiltige Firmware installiert ist.

TX-Online-LED (D20) — Diese LED blinkt immer dann, wenn eine giiltige Nachricht vom
angeschlossenen Sender empfangen wird, entweder iber RF oder eine angeschlossene
Verbindung.

LED (D25) — zurzeit unbenutzt.

Relais-LEDs — Jede dieser LEDs leuchtet, wenn ein Relais betétigt wird. Die LEDs befinden sich
zwischen J4 und J25.

7-Segment-LED — Diese LED zeigt den aktuellen Status des inteleSmart2 an. Ein blinkender
Punkt zeigt an, dass der Empfanger in Betrieb ist. Die Bedeutung jedes Werts auf der Anzeige
wird in Tabelle 4 gezeigt.

Anzeigewert Bedeutung

Es wurde kein Sender an den Empfénger angeschlossen ODER

0 der Sender wurde ausgeschaltet ODER
der Sender ist auf3erhalb des Bereichs

1 Fehler am Prozessor wahrend der Initialisierung

2 RF-Initialisierungsfehler

3 Erweiterungsmodulfehler (entweder kein Modul ODER in der Software ist nicht das
richtige Modul konfiguriert)

5 Dieser Wert zeigt an, dass ein Sender an den Empfanger angeschlossen und mittlere
Signalstarke vorhanden ist

6 Nichtlibereinstimmung des Zugangscodes

7 Nichttibereinstimmung der Projekt-ID

C Ein Sender ist Uber die angeschlossene Verbindung angeschlossen

L Dieser Wert zeigt an, dass ein Sender an den Empfanger angeschlossen und die
Signalstarke niedrig ist

H Dieser Wert zeigt an, dass ein Sender an den Empfanger angeschlossen und die
Signalstarke hoch ist

E Die Maschinenstopptaste am Sender wurde gedriickt

Tabelle 4: Werte der 7-Segment-Anzeige
5.1 INITIALISIERUNG

Wahrend der Initialisierung des Empfangers zeigt die 7-Segment-Anzeige Konfigurationsinformationen
des Gerats an, inklusive des Zugangscodes und den Kanal, auf den der Empfanger eingestellt ist.
Wahrend der Initialisierung werden Informationen in folgender Reihenfolge angezeigt:

Konfiguration
Codeversion des sekundéaren Prozessors
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Eine Sekunde Pause
Zugangscode

Eine Sekunde Pause

Kanal

Initialisierung abgeschlossen

Wenn die Zahlen angezeigt wurden und der Punkt auf der 7-Segment-Anzeige blinkt, hat der Empfanger
die Initialisierung abgeschlossen.

Die Konfiguration zeigt an, ob das Gerat mithilfe der Zuordnung tiber RCP (r wird angezeigt) oder mithilfe
einer HEX-Datei, die im Werk programmiert wurde und keine RCP-Zuordnung verwendet, konfiguriert
wurde (d wird angezeigt). Wenn der Empfanger die Standardwerte aus der werkseitig gelieferten HEX-
Datei ladt, wird ein L auf der Anzeige angezeigt.
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6. INTELESMART2-ERWEITERUNGSMODULTYPEN

Das inteleSmart2-System besteht aus einer CPU-Platine, die 14 Basisrelais, zwei Maschinenstopprelais,
eine Stromversorgung, RF, einen Analogeingang, funf Digitaleingdnge, IR, CAN und USB enthélt. Es
besteht die Mdglichkeit, bis zu zwei verschiedene Erweiterungsmodule hinzuzufiigen.

Die Erweiterungsmodule sollten in J9 (Erweiterungsmodul 1) und J10 (Erweiterungsmodul 2) auf der
Hauptplatine (Abbildung 2) eingesetzt werden. Damit die Hauptplatine die richtigen Parameter fir jedes
der Erweiterungsmodule zuordnet, muss man zunachst das System abschalten und die Platinen
einsetzen. Sobald das System wieder eingeschaltet wird, erkennt die Software auf der Hauptplatine
automatisch, welcher Erweiterungsmodultyp eingesetzt wurde, und fihrt die entsprechenden Aufrufe aus,
um das Erweiterungsmodul zu initialisieren.

Es ist mdglich, ein Erweiterungsmodul in Steckplatz 2 (J10) einzusetzen und Steckplatz 1 (J9) leer zu
lassen, ohne die ordnungsgeméaRe Funktionsweise des Systems zu beeintrachtigen. Wenn das System
fur die Steuerung von E/A mit einem nicht vorhandenen Erweiterungsmodul konfiguriert ist, zeigt das
System einen Fehler an.

6.1 RELAISERWEITERUNGSMODUL

Das Relaiserweiterungsmodul erlaubt, acht SchlieRerrelais zum inteleSmart2-System hinzuzufuigen.
Jedes Relais hat einen speziellen zugehérigen Eingang. Beim Verdrahten des Relaiserweiterungsmoduls
sicherstellen, dass das richtige Erweiterungsmodul verdrahtet wird, um zu vermeiden, dass falsche
Bewegungen aktiviert werden. Abbildung 6 zeigt die Schaltplane fur die Relaiserweiterungsmodule:
Erweiterungsmodul 1 und Erweiterungsmodul 2.
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Abbildung 6: Verdrahtung Relaiserweiterungsmodul
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Abbildung 7: Lage der Relaismodulkomponenten
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7. VORKONFIGURIERTE SCHALTPLANE
7.1 RELAISFOLGESTEUERUNG

Die Schaubilder in diesem Abschnitt zeigen die tatséchliche Relaisfolgesteuerung. Normalerweise wird
die Richtung beibehalten, wenn die zweite und dritte Geschwindigkeit ausgeldst wird.

7.2 ALARM NACH ESTOP

Dies gilt nur fur Verdrahtungskonfigurationen, in denen ein Hilfsausgang (Relais Aux 3 K1 bei
Konfigurationen mit 12 Ausgéngen und Relais Aux 4 EM-K104 bei Konfigurationen mit 24 Ausgangen) fur
die Alarmfunktion verwendet wird; die Einstellung ,EMS-Alarmausgang® in der RCP-Krankonfiguration
erlaubt, dass der Alarm nach einem ESTOP-Befehl funktioniert.

7.3 VERDRAHTUNG EINES SENDERS MIT EINER GESCHWINDIGKEIT

Die einzige Verdrahtungskonfiguration flr einen Sender mit einer Geschwindigkeit ist im Schaubild in
Abschnitt 8 dargestellt.

7.4 TELEPENDANT-BETRIEB MIT ZWEI UND DREI
GESCHWINDIGKEITEN

Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten wirkt mit einem Empfanger mit zwei Geschwindigkeiten
zusammen; die dritte Geschwindigkeitsposition (Raststellung des Schalters) an den Bewegungstasten
aktiviert keine Funktionen oder Geschwindigkeitsanderungen. Um ein telePendant mit drei
Geschwindigkeiten zusammen mit einem Empféanger mit zwei Geschwindigkeiten zu verwenden, muss
die betreffende Sendergruppe, die verwendet werden soll, Ubereinstimmende Frequenz- und
Zugangscodes haben. Fur den telePendant-Sender mit drei Geschwindigkeiten sind keine
Konfigurationsschalter zu setzen; die Voreinstellung fur die Konfigurationsschalter ist OFF (AUS). Die
Anzahl der Motoren muss gewahlt werden.

7.5 UMSCHALTER

Magnetek bietet Trennkippschalter fur alle Vorkonfigurationen, die im Aul3eneinsatz installiert werden
kénnen. Anfragen zum Preis und zur Verflgbarkeit sind an das Werk zu richten.
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7.6 AUSLEGUNG DES VORKONFIGURIERTEN SENDERS
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AUX 5

& - 0O
AUX2 AUX4  BATTERY AUXa4 ESTOP ON-OFF

— TROLLEY
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Geschwindigkeiten

X1 AUX3 TANDEM  TANDEM

o
O®6°.0800
AUX 2 AUX 4 BATTERY
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HOIST AUX HOIS,

—~—
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»SLTX-3L-3M-2S* hat drei Hebel und zwei
Geschwindigkeiten
»SLTX-3L-5M-3S* hat drei Hebel und drei
Geschwindigkeiten
+SLTX-3L-3M-5S* hat drei Hebel und flinf

Geschwindigkeiten

HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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7.7 LEGENDE

Es folgt die Legende fiir die nachstehenden Schaltplane:

H# Kt # N
— - y
Ein Eingang mit der Ubereinstimmende Ein Ausgang mit der Kundenspezifische
Anschlussnummer (#), Relaiskontakte mit Anschlussnummer (#), Schitzspule mit in Reihe
die zum Verbinder im Metalloxid-Varistor in der die zum Verbinder im geschalteter
Empfanger passt. Funkempfangerkonsole  Empfanger passt. Erdschlussldscheinrich-

nach Nummer. tung.
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8. KONFIGURATIONEN MIT 12 AUSGANGEN

8.1 STANDARDKONFIGURATION MIT EINER GESCHWINDIGKEIT

FUR HEBEZEUG, LAUFKATZE UND BRUCKE

Die Nummern an den Ausgangen mit einer Geschwindigkeit stimmen mit den entsprechenden Nummern
an den telePilot-Funktionstasten tberein.

A
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| >
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I
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O s
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8.1.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

Néheres zu den Schalterpaarsperren des Senders ist unter Programmierung des telePilot-Handbuchs im
+LAbschnitt 5-3.4.3., Sperrmodi des 10K telePilot mit einer Geschwindigkeit” zu finden. In diesem Abschnitt
wird erlautert, wie mit den Modusoptionen des telePilot-Senders die Druckknopfverriegelungen fiir den
telePilot mit einer Geschwindigkeit gesteuert werden.

Selbsthaltende Ausgéange: Es stehen zwei selbsthaltende Ausgénge zur Verfligung:
Ausgang 1, welcher mittels Aux 1 (siehe Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais®) gesetzt
wird, und
Ausgang 3, welcher mittels Aux 2 (siehe Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“) gesetzt
wird.

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured” (Vorkonfiguriert) ,12
Output: 1 Speed” (12 Ausgang: 1 Geschwindigkeit) zu wahlen
e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im telePilot-Sender mit einer Geschwindigkeit fiir jede Gruppe RCP verwenden um:
¢ ,Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
e Unter ,System“ ,10K* zu wahlen
e Unter ,Modus“ (siehe unten) die Anzahl von gewlinschten Knopfverriegelungen zu wahlen
e Folgende Modi stehen zur Verfigung (weitere Informationen sind im telePilot-Handbuch zu finden):
o Modus 1: die oberen zwei Paare von verriegelten Knépfen sowohl auf der rechten als
auch der linken Seite
o Modus 2: die oberen drei Paare von verriegelten Knépfen auf der rechten Seite und das
obere Paar auf der linken Seite
o Modus 3 hat keine Verriegelungen
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8.2 STANDARDKONFIGURATION MIT ZWEI GESCHWINDIGKEITEN
FUR HEBEZEUG, LAUFKATZE UND BRUCKE
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Aux 1 (Latching, optional)

J11-2 K3 J11-1
&—r@%'l_ _________ o
127 | Motor 1 (M1)
X Aw! .
! 1 (M1)Dir1

(M1) 2™ Speed

(M1) Dir 2

%;
N
N
®
=
N
-
I_.

I
I
| |
113-1 k8 113-2 : A :
-: (M2) 2" Speed
I I
| i K9 4 !
_ 113-3 134 | ALl .
I ® I v, L(MZ) Dir 2
| _::::::::::
: J13-5 K10 113-6 | N :Motor3(M3) |
I . I
- -: (M3) Dir 1 i
I
I 137 K11 113-8 | : I
T Qg : o b (M3) 2" Speed :
I ! I
I ] | |
! I
' |

(M3) Dir 2

Unused

Unused
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8.2.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
RICHTUNG [~ [ RICHTUNG
EINGANGE 1 c 2 AUSGANGE
2. 1. 1. 2.
HEBEZEUG
J12-8 X X J12-7 AUFWARTS
HEBEZEUG ZWEITE
J12-6 X X | J125 GESCHWINDIGKEIT
J12-4 X X | J12-3 HEBEZEUG ABWARTS
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
LAUFKATZE
J12-2 X X J12-1 RICHTUNG 1.
LAUFKATZE ZWEITE
J13-1 X X J13-2 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE
J13-3 X X | J13-4 RICHTUNG 2
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-5 X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1
BRUCKE ZWEITE
J13-7 X X J13-8 GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J14-1 BRUCKE RICHTUNG 2
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE | & | T | AUSGANGE
%) b
AUX 1
Ji1-2 X111 (VERRIEGELBAR)
AUX 2
Jil-4 X | J11-3 (VERRIEGELBAR)
J11-6 X | J11-5 AUX 3 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:

Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,12
Output: Standard 2 Speed” (12 Ausgang: Standard 2 Geschwindigkeit) zu wahlen

Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais® festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fur jede Gruppe RCP verwenden, um:

~-Empfangerzugangscode” und ,Frequenz” einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)

Unter ,System* ,10K* zu wahlen

Unter ,Pre-configured“ (Vorkonfiguriert) ,STANDARD CONFIGURATION*
(STANDARDKONFIGURATION) zu wahlen

Unter ,Main/Aux” (Haupt-/Zusatzhebezeug) die Option ,Aux Only* (Nur Zusatzhebezeug) wahlen
Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 7.4.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D* auf OFF (AUS) stellen.
Informationen zu zusatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.

Bedienungsanleitung fiir den vorkonfigurierten inteleSmart2
Oktober 2016
Seite 35 von 118



8.3 ZWEI GESCHWINDIGKEITEN MIT RICHTUNGSSTEUERUNGEN:
ALLE BEWEGUNGEN

A wpuT ouUTPUT A
T T T T s
|
I K15 X ! @ Aw!
LR | \J | Master Relay
,_'_(X/L 115-3 S
! Machine Stop #1 % I @ N | Main Line Contactor
| MC1 | U
: 155 | A
. en
| J15-4 | Master Relay
,_._® 115-6 S
| Machine Stop #2 % ' @ = | Main Line Contactor
| MC2 |
: J11-6 K1 15 :
"—'—®I %—:—@-@* Motor 1 Dir 1/Dir 2
: J11-4 k2 J11-3 :
1 | GQ ! @‘@" Motor 2 Dir 1/Dir 2
| 112 k3 11 |
>—|—® T @-@-4 Motor 3 Dir 1/Dir 2
[ I V- -
[
: 112-8 K4 127 | Motor 1 (M1) :
"—'—®I | @-@-‘-: (M1) Dir 1 |
|
: 112-6 K5 1125 : | :
’—:—(X) * T @‘@": (M1) 2" Speed :
|
: 112-4 ke 1123 | A : :
& 'L(Ml) Dir 2 |
| 1120 K7 121! IMotor 2 (M2) !
& @T‘@‘@"-: (M2) Dir 1 .
I | |
PES k8 132 | | |
& i @-@-«: (M2) 2™ Speed |
| |
I 1133 k9 13-4 | : :
= | @@«-. (M2)Dir2 |
| | L=z =z=
| J13-5 K10 113-6 | :Motor3 (M3)
+——& L w0  (M3) Dir 1
| |
I J13-7 K11 J13-8 |
|
|
|

|
|
|
|
c11 ]
|
|
|
|

I

I

I

I

I

nd |
(M3) 2™ Speed |
I

I

I

I

Unused

Unused
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8.3.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

RICHTUNG | [ RICHTUNG
EINGANGE 1 c 2 AUSGANGE
2. .| °] 1 2.

1128 X | x 1127 HEBEZEUG AUFWARTS
HEBEZEUG ZWEITE

J12-6 X X 125 GESCHWINDIGKEIT

112-4 X | x | 123 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG

J11-6 X | X X | X ] J11-5 AUFWARTS/ABWARTS

MOTOR 2 (LAUFKATZE)*

J12-2 X X Ji12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1

LAUFKATZE ZWEITE
GESCHWINDIGKEIT

J13-3 X X J13-4 LAUFKATZE RICHTUNG 2

LAUFKATZE RICHTUNG
1/RICHTUNG 2

J13-1 X X J13-2

J11-4 X X X X J11-3

MOTOR 3 (BRUCKE)*

J13-5 X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1

BRUCKE ZWEITE
GESCHWINDIGKEIT

J14-2 X X J14-1 BRUCKE RICHTUNG 2

BRUCKE RICHTUNG
1/RICHTUNG 2

J13-7 X X J13-8

J11-2 X X X X J11-1

HINWEIS: VOR VERWENDUNG DIESER KONFIGURATION DIE STAATLICHEN UND LOKALEN
BESTIMMUNGEN ZU DEN ANFORDERUNGEN AN ALARMTONGEBER ODER
ALARMEINRICHTUNGEN LESEN, DA KEINE SEPARATE ALARMSTEUERUNG VORHANDEN IST.

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER
Im Empfanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,12
Output: 2 Speed w/ Directional® (12 Ausgang: 2 Geschwindigkeit mit Richtungssteuerung) zu
wéhlen

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fir jede Gruppe RCP verwenden, um:

o Empfangerzugangscode und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)

e Unter ,System*“,10K* zu wahlen

e Unter ,Pre-configured” (Vorkonfiguriert) ,2 SPEED WITH DIRECTIONAL CONTROL ALL
MOTIONS* (ZWEI GESCHWINDIGKEITEN MIT RICHTUNGSSTEUERUNG ALLE
BEWEGUNGEN) zu wéhlen

¢ Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 8.11.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
e Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D“ auf OFF (AUS) stellen.
e Informationen zu zusatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefuihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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8.4 ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN: ALLE

BEWEGUNGEN

A npuT

s

=

(9,2}
L
= =
ol >
w N

OUTPUT A

Machine Stop #1
MC1

=

=

[eN
o o
= =
b ki
<)) o

i

1

| 1154

.D—'—(I Ei: Machine Stop #2 >< @
| MC2 I

I
: J11-6 K1 J11-5 |
._,_® — a1
| | %
I
| 1114 K2 n13
! — 2 b
T &)
|12 k3 nit | : E
| |
: 112-8 k4 112-7 : O—@—

._|_® —{ ca
| |
I 126 Ks 1125 :

T
| |
: 112:4 K6 1123 :

- 86
| |
: 1122 K7 112-1 : |
| |
I 131 k8 113-2 :

: cs

) ~(=)61
| |
I J13-3 K9 113-4 :

r Cg Y
— ' O_@
| |
| J13-5 K10 1136 |

‘)—:—@ : c10
| |
| J13-7 K11 J13-8 |

I
I
I

:

Master Relay
Main Line Contactor

Master Relay
Main Line Contactor

Motor 1
2" Speed

Motor 2
2" Speed
Motor 3
2" speed

': (M1) Dir 1

(M1) 1* Speed

[L(M1)Dir2 __ |

|
|

|

|

|

|

|

|

|

|
IMotor 2 (M2) :
b (M2) Dir 1 |
|

|

|

|

|

|

|

|
|
! (M2) 1** Speed
|
|
|

IMotor 3 (M3)
: (M3) Dir 1

|
i (M3) 1* Speed
|

-i_(M3) Dir 2

Unused

Unused
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8.4.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

RICHTUNG [~ T RICHTUNG
EINGANGE 1 c 2 AUSGANGE
2. 1. | 2| 1 2.
HEBEZEUG
J12-8 X X J12-7 AURWARTS
J126 " N J125 HEBEZEUG ERSTE

GESCHWINDIGKEIT
J12-4 X X J12-3 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG ZWEITE

J11-6 X X ] J11-5 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*

LAUFKATZE

J12-2 X X Jiz2-1 RICHTUNG 1
LAUFKATZE ERSTE

J13-1 X X J13-2 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE

J13-3 X X | J13-4 RICHTUNG 2

e < |11 LAUFKATZE ZWEITE

GESCHWINDIGKEIT

MOTOR 3 (BRUCKE)*

J13-5 X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1

BRUCKE ERSTE
GESCHWINDIGKEIT

J14-2 X X J14-1 BRUCKE RICHTUNG 2

BRUCKE ZWEITE
GESCHWINDIGKEIT

J13-7 X X J13-8

J11-2 X X J11-1

HINWEIS: VOR VERWENDUNG DIESER KONFIGURATION DIE STAATLICHEN UND LOKALEN
BESTIMMUNGEN ZU DEN ANFORDERUNGEN AN ALARMTONGEBER ODER
ALARMEINRICHTUNGEN LESEN, DA KEINE SEPARATE ALARMSTEUERUNG VORHANDEN IST.

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER
Im Empféanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,12
Output: 2 Speed 2 Windings* (12 Ausgang: 2 Geschwindigkeit 2 Wicklungen) zu wahlen

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fur jede Gruppe RCP verwenden, um:

o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)

e Unter ,System® ,10K* zu wahlen

e Unter ,Pre-configured” (Vorkonfiguriert) ,2 SPEED 2 WINDING ALL MOTIONS* (ZWEI
GESCHWINDIGKEITEN ALLE BEWEGUNGEN) zu wahlen

e Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 8.11.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
e Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D“ auf OFF (AUS) stellen.
¢ Informationen zu zusatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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8.5 ACCO-STEUERUNGEN MIT ZWEI GESCHWINDIGKEITEN: ALLE
BEWEGUNGEN

A INpUT ouTPUT A

: 152 |
D J1s- - Master Relay
115-3

Main Line Contactor

A
U
A
U

|

1155 | Nl
K16 | U | Master Relay

. A

W

—
=
wv
[y

<
@
o
=
Z3
2o
S
°
*
sy

-
=
by
EN

E

Machine Stop #2 Main Line Contactor
MC2

111-6 K1 115 |
@—r—@-@-« Motor 1
| nd .
114 K2 113 : 2"" Speed Dir 2
g_,_@_g_« Motor 2
" : 2" Speed Dir 2
111-2 11 | | Motor 3
% C S 2" speed Dir 2
112-8 k4 112-7 A :Motorl(Ml) ,
': (M1) Dir 1 !
|
112-6 kS 112-5 : : :
%u—@-@*: (M1) 2" Speed Dir 1!
|
. K6 3 I |
112-4 123 | Al . |
. WA (U J
AN e e
|
|
[
|

1

3

i

&

it

&

IMotor 2 (M2)

1122 K7 J12-1 |
%_@‘6"1 (M2) Dir 1
k8 J13-2 1
A
U
13-3 k9 13-4 |
-l (M2) Dir 2
A
U

:

-
=
w
=

Jg.

(M2) 2" Speed Dir 1

L

e = —— ===

I
I J13-5 kK10 113-6 |Motor 3 (M3) :
——&) > e N (M3) Dir 1 |
| | |

I 113-7 k11 J13-8 : :
— Qb @ : cu (M3) 2" Speed Dir 1,
K12 | :

I

I

A
U
AW
V)
' 1147 1
[ A
I 146 K2 ' VA
l 1145 ! Unused
I — (o)1
| U
| 11410 N
e or
114-9 |
I 1148 | Unused
a QQ A
' U
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8.5.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

RICHTUNG |~ [ RICHTUNG
EINGANGE 1 c 2 AUSGANGE

2. 1. 1. 2.
J12-8 X X J12-7 HEBEZEUG AUFWARTS
J126 " J125 HEBEZEUG ZWEITE

GESCHWINDIGKEIT AUFWARTS
J12-4 X X J12-3 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG ZWEITE

J11-6 X J11-5 GESCHWINDIGKEIT ABWARTS
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-2 X X J12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1
3151 X 113-2 LAUFKATZE ZWEITE

GESCHWINDIGKEIT RICHTUNG 1
J13-3 X X J13-4 LAUFKATZE RICHTUNG 2

LAUFKATZE ZWEITE
GESCHWINDIGKEIT RICHTUNG 2

J11-4 X J11-3

MOTOR 3 (BRUCKE)*

J13-5 X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1

BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
-7 X J13-8 RICHTUNG 1
J14-2 X X | J14-1 BRUCKE RICHTUNG 2

BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J11-2 X |11 RICHTUNG 2

HINWEIS: VOR VERWENDUNG DIESER KONFIGURATION DIE STAATLICHEN UND LOKALEN
BESTIMMUNGEN ZU DEN ANFORDERUNGEN AN ALARMTONGEBER ODER
ALARMEINRICHTUNGEN LESEN, DA KEINE SEPARATE ALARMSTEUERUNG VORHANDEN IST.

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER
Im Empfanger RCP verwenden, um:
¢ Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,12
Output: ACCO Controls® (12 Ausgang: ACCO-Steuerungen) zu wéahlen

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fur jede Gruppe RCP verwenden, um:

o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
unter ,System® ,,10K* zu wahlen
unter ,Pre-configured” (Vorkonfiguriert) ,ACCO CONTROLS" (ACCO-STEUERUNGEN) zu
wahlen

e Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 8.11.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
e Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D“ auf OFF (AUS) stellen.
e Informationen zu zusatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.

Bedienungsanleitung fiir den vorkonfigurierten inteleSmart2
Oktober 2016
Seite 41 von 118



8.6 P&H: ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN FUR
HEBEZEUG UND LAUFKATZE; STANDARDBRUCKE

A

~
[
w
= =
ol < Jo
w N
O D

G
C DI—‘
v
IS
=
[~
o
— -
= =
b A
(<)} (%}
Cbi

J15-1

Machine Stop #1
MC1

%

Machine Stop #2
MC2
K1

X

I
| 1116 111-5 :
P—i—@ t @—@—1
I I
: 1114 k2 J11-3 :
’_ﬁ_® t @—@—1
I I
: 1112 K3 )11 |
I I
: 112-8 K4 1127 :
I I
: 112-6 K5 1125 :
L | @_@4
I I
: 112-4 ke 112-3 :
o & ()01
I I
: 112-2 K7 J12-1 :
——&) *T‘@‘@"
I I
I 131 k8 J13-2 1
| >< | . |
——) [ v,
I I
I J13-3 K9 J13-4 1
I I AN|
I ® I U
I I
I J13-5 K10 1136 |
AN|
—— (=)0
I
K11

—
pury
w
~N

—
[y
®
co
a
I
=

-
=
IS
)
Q
o
=
AN
N

-
=
S
IS
Q
—
=
~
w

-
=
S
(e}
~
[
S
= =
=
IS AR
AN
© [S)

b (M3) 2" Speed

;

L Receiver Panel

o
=
IS
[$))
=
o
w
o o
= =
] e £ ;
(%] ~
> O PO D PP

OUTPUT A

Master Relay
Main Line Contactor

Master Relay
Main Line Contactor

Motor 1 High Speed
Motor 2 High Speed
Aux 1 (Latching, optional)
'Motor 1 (M1)
; (M1) Dir1

I
I
I
I
(M1) Low Speed :
I
I
I
I

(M1) Dir 2

IMotor 2 (M2)
(M2) Dir1

I
I
I
I
I
(M2) Low Speed :
I
I
I
I

(M2) Dir 2

e = = — = ==

{Motor 3/Bridge (M3) |
I (M3) Dir 1 I

(M3) Dir 2

Unused

Unused
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8.6.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
RICHTUNG [~ [ RICHTUNG
EINGANGE 1 c 2 AUSGANGE
2. 1. 1. 2.
J12-8 X X J12-7 HEBEZEUG AUFWARTS
HEBEZEUG NIEDRIGE
J12-6 J12-5 GESCHWINDIGKEIT
J12-4 X X | J12-3 HEBEZEUG ABWARTS
J11-6 X X | J11-5 HEBEZEUG HOHE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-2 X J12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1
LAUFKATZE NIEDRIGE
J13-1 J13-2 GESCHWINDIGKEIT
J13-3 X X | J13-4 LAUFKATZE RICHTUNG 2
J11-4 X X | J11-3 LAUFKATZE HOHE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-5 X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-7 X X | J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J14-1 BRUCKE RICHTUNG 2
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE | & | ™ | AUSGANGE
%) =z
J11-2 X | J11-1 AUX 1 (VERRIEGELBAR)

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured” (Vorkonfiguriert) ,12
Output: P&H 2 Speed; Standard Bridge“ (12 Ausgang: P&H 2 Geschwindigkeit; Standardbriicke)
zu wahlen
e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fur jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
Unter ,System* ,10K* zu wahlen
Unter ,Pre-configured” (Vorkonfiguriert) ,P&H 2 SPEED 2 WINDING FOR HOIST AND TROLLEY
STANDARD BRIDGE* (P&H 2 GESCHWINDIGKEIT 2 WICKLUNGEN FUR HEBEZEUG UND
LAUFKATZE STANDARDBRUCKE) zu w&hlen
e Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 8.11.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
e Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D“ auf OFF (AUS) stellen.
¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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Motor 1/Hoist (M1)

} Motor 1 High Speed
L Aux 2 (Latching, optional)
| Aux 1 (Latching, optional)

OUTPUT A

INPUT

U] Master Relay

1152 |
W | A
i U | Master Relay
1153 N | Main Line Contactor
3 Y
1155 |
Vs | A
@y |
156 N\ | Main Line Contactor
! U
| A
| V)
. | Al
3 U
eV
| U
| A
| V)
| A
3 V)
gRVa
4 Cc11
3 U
41|
Ve | A
ey | v
4-3
. | A
X v,
114-7 |
Ve | A
ey U
14-5 |
W | A
e U
) | N
ey | Y
14-8 |
| A
1 V)

K15
Machine Stop #1
MC1
K16
Machine Stop #2
McC2
K1
K2
K3
K4
K5
K6
K7
K8
K9
K10
K11
K13
K14

8.7 P&H: ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN FUR
HEBEZEUG; STANDARDLAUFKATZE UND BRUCKE
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8.7.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
RICHTUNG RICHTUNG
EINGANGE 1 = 2 AUSGANGE
. | ] 1] 2

J12-8 X X J12-7 HEBEZEUG AUFWARTS
J12-4 X | J12-3 HEBEZEUG ABWARTS
J11-6 X X | J11-5 HEBEZEUG HOHE GESCHWINDIGKEIT

MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-2 X X J12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J13-1 X X | J13-2 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J13-3 X X | J13-4 LAUFKATZE RICHTUNG 2

MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-5 X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-7 X X | J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J141 BRUCKE RICHTUNG 2
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN

EINGANGE g D | AUSGANGE
J11-2 X | J111 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
J11-4 X | J11-3 AUX 2 (VERRIEGELBAR)

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:

Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,12
Output: P&H 2 Speed; Standard Trolley and Bridge“ (12 Ausgang: P&H 2 Geschwindigkeit;
Standardlaufkatze und Briicke) zu wahlen

Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais® festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fur jede Gruppe RCP verwenden, um:

.-Empfangerzugangscode” und ,Frequenz” einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)

Unter ,System* ,10K* zu wahlen

Unter ,Pre-configured® (Vorkonfiguriert) ,P&H 2 SPEED 2 WINDING FOR HOIST; STANDARD
TROLLEY BRIDGE* (P&H 2 GESCHWINDIGKEIT 2 WICKLUNGEN FUR HEBEZEUG;
STANDARDLAUFKATZE UND BRUCKE) zu wéhlen

Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 8.11.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D* auf OFF (AUS) stellen.
Informationen zu zusatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.

Bedienungsanleitung fiir den vorkonfigurierten inteleSmart2
Oktober 2016
Seite 45 von 118



8.8 DEMAG: ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN FUR

HEBEZEUG; STANDARDLAUFKATZE UND BRUCKE

A ineuT ouTPUT A
A e A
| K15 X @ VA
| J15-1 g ! Master Relay
| Machine Stop #1 _ Main Line Contactor
| Mc1 |
| |
115-5
: K16 I AN
| 154 | U | Master Relay
- 115-6 oo
| Machine Stop #2 % ' @ N\ | Main Line Contactor
| MC2 | v
| K1 |
| 116 115 |
t &—!—( : )—6— Hoist Down
I | 2" Speed
: 11-4 k2 J11-3 : ( A )
t ' c2 b Aux 2 (Latching, optiona
. —(=)1
| K3 |
111-2 111-1
; ; @_9_ Aux 1 (Latching, optional)
| |
| 128 Ka 127 |
: : @'9" Hoist Up
: 112-6 K5 112-5 :
| &= )0 Hoiup
| nd
: 13-4 K6 123 : A 2" Speed
T X e J1 Hoist Down
| | ——————————
: 1122 K7 1121 : IMotorz (M2) :
T | @-@--: (M2) Dir 1 |
| |
I 131 K8 1132 | : :
: : @'9‘1 (M2) 2" Speed :
[ | [
I 113-3 k9 113-4 | : :
— (o o maoirz
| I Y s ET eSS =
| 1135 K10 136 | IMotor 3 (M3) |
| .
=X NS ' (M3) Dir 1 |
| |
| 1137 k11 113-8 | | , :
: ® * : ci1 : (M3) 2" Speed :
L s K12 11! | |
! > : € -1 N | |
—‘—@-'_e/ b (M3) Dir 2 .
. B O LCLEI
| J14-4 G 114-3 | @ A -
I | VAI
! 114-7
I I AN}
I 146 K3 ! v
: 1145 : A Unused
| e (O
| |
114-10
| '
U
| 114-9 |
! 114-8 | Unused
| A
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8.8.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
RICHTUNG [~ [ RICHTUNG
EINGANGE 1 c 2 AUSGANGE
2. 1. 1. 2.
J12-8 X X J12-7 HEBEZEUG AUFWARTS
HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J12-6 J12-5 AUFWARTS
J12-4 X X | J12-3 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J11-6 X | J11-5 ABWARTS
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-2 X X J12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J13-1 X X | J13-2 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J13-3 X X | J13-4 LAUFKATZE RICHTUNG 2
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-5 X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-7 X X | J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J14-1 BRUCKE RICHTUNG 2
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
2| m
. n b ..
EINGANGE AUSGANGE
AUX 1
J11-2 o (VERRIEGELBAR)
AUX 2
J11-4 X | J11-3 (VERRIEGELBAR)

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:

Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,,12
Output: Demag 2 Speed; Standard Trolley and Bridge® (12 Ausgang: Demag 2 Geschwindigkeit;
Standardlaufkatze und Briicke) zu wéhlen

Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais® festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fir jede Gruppe RCP verwenden, um:

~-Empfangerzugangscode® und ,Frequenz” einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)

unter ,System* ,,10K* zu wahlen

unter ,Pre-configured” (Vorkonfiguriert) ,DEMAG 2 SPEED 2 WINDING FOR HOIST;
STANDARD TROLLEY BRIDGE“ (DEMAG 2 GESCHWINDIGKEIT 2 WICKLUNGEN FUR
HEBEZEUG; STANDARDLAUFKATZE UND BRUCKE) zu wéhlen

Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 8.11.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D* auf OFF (AUS) stellen.
Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefuihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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8.9 STANDARDANLAGE MIT ZWEI GESCHWINDIGKEITEN UND
VIER MOTOREN

113-7 K11 113-8

J13-1 k8 1132

) .x
1133 K9 13-4

% o (e

A eur ouTPUT A
: K15 X AN
o151 } /' | Master Relay
‘ 153 | S
! Machine Stop #1 Lo% | ] Main Line Contactor
! MC1 all \
! 155 |
3 K16 X An
L1154 } U | Master Relay
‘ 156 | S
! Machine Stop #2 L" ; as| Main Line Contactor
i MC2 3 vy
| 116 K1 n1-s | N Motor 4 (M4) |
i e P ava UL S
- 114 k2 J11-3 : % :
§ 0:‘ ; @O ' (M4) 2" speed 3
|1 K3 J1-1 ; % :
1 (o - mapir2
| 28 K4 127 | ‘Motor 1 (M1)
X FOEIGTRTAN (s :
! -« U J i (M1) Dir1 |
o126 K5 112-5 i ! :
—X - @O | (M1) 2™ speed |
i 1124 K6 1123 i ! !
3 (< (s VO ' (M1) Dir 2 :
} ‘ 1 U U ‘:::::::::::::::::::::::
122 K7 12-1 | Motor 2 (M2)
| - (o O (M2) Dir 1

K14 A\

A
U
A
U
1135 K10 113-6
1
RV
V)
A
U

J14-7 |
M e

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Unused

Unused
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8.9.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
RICHTUNG RICHTUNG
EINGANGE 1 z 2 AUSGANGE
1. | 2] 1 2.

J12-8 X X J12-7 HEBEZEUG AUFWARTS
126 x X | 25 GESCHWINDIGKEIT
J12-4 X X | J12-3 HEBEZEUG ABWARTS

MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-2 X X J12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1
131 x X | 132 SESCHWINDIGKEIT
J13-3 X X | J13-4 LAUFKATZE RICHTUNG 2

MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-5 X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-7 X X | J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J141 BRUCKE RICHTUNG 2
MOTOR 4 (ZUSATZHEBEZEUG)*

J11-6 X X J11-5 ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
e | |me | Aimc avere
J11-2 X X | J11-1 ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER
Im Empfanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,12
Output: 2 Speed, 4 Motor” (12 Ausgang: 2 Geschwindigkeit, 4 Motor) zu wahlen

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fir jede Gruppe RCP verwenden, um:

o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)

e Unter ,System® ,10K* zu wahlen

e Unter ,Pre-configured (Vorkonfiguriert) ,STANDARD CONFIGURATION®
(STANDARDKONFIGURATION) zu wahlen

e Unter ,Main/Aux“ (Haupt-/Zusatzhebezeug) das Wort ,Motor” wahlen

¢ Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 8.11.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
e Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D“ auf OFF (AUS) stellen.
e Informationen zu zusatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefuihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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8.10 STANDARDANLAGE MIT ZWEI GESCHWINDIGKEITEN UND
VIER UND FUNF MOTOREN UNTER VERWENDUNG VON
SELECT (WAHLEN)

A npuT OUTPUT A

' 15-2 |
| K15 X I Aw!
|15 | U | Master Relay
+—— 1153 | o
Machine Stop #1 X ® M| Main Line Contactor
mc1 | U
[
A
U
A
U

I
I
: 1155 |
K16 ]
: 115-4 Master Relay
. 1156 | Lo
’—'—®I Machine Stop #2 R @ | Main Line Contactor
I MC2 I
| ) K1 L Aux 2 position
| 116 s | on the transmitter
] | ® I Alarm
| 1114 K2 J11-3
"—'—®I @j—@-@-‘ Select 1
: 11-2 k3 J11-1 :
T &) seteaz____
i -
: J12-8 k4 112-7 A |Motor 1 (M1)
-: (M1) Dir 1
I
K5 125 | |
b
I
I
112-4 Ké 112-3 |
o (4
I WA (ML =

!

—
s
N
(2]

5

(M1) 2™ Speed

& (M1)Dir2 ___ |
|
I 122 K7 121 | IMotor 2 (M2)
& %—r—@-@-‘ (M2) Dir 1
|
I J13-1 K8 113-2

I
I

I

I
: (M2) 2" Speed
I

I

I

N
U
J13-3 K9 13-4 ‘
[ 'L(Mz) Dir 2
J13-5 K10 361  —  |Motor3(m3)
N
J

:Motor3 (M3)

M (M3) Dir1

1

I
I
I : I
I I
| 1137 k11 113-8 | : I
L o h (M3) 2" Speed |
I
I | :
! [
' [

K12
| J14-2 ; S J14-1 |
'- (M3) Dir 2
I ‘ I L
| 1144 c s < - |---m-—-—-—--—-
. AD
I I U
| J14-7 |
I - I
4&; j145 ! Unused
I % I N1
| | '
I
114-10|
I ay
K14 v,
| J14-9 | U g
—— g> 114-8 | nuse
| 4 e AN
L _ _ _ _ _ ReceiverPanel_ _ _ _'@&Y_ I V),
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8.10.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

RICHTUNG RICHTUNG

EINGANGE 1 = 2 AUSGANGE
2. |1 |2 1| 2
J12-8 X X J12-7 HEBEZEUG AUFWARTS
J12-6 X X | J12-5 HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J12-4 X X | J12-3 HEBEZEUG ABWARTS
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-2 X X J12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J13-1 X X | 3132 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J13-3 X X | J13-4 LAUFKATZE RICHTUNG 2
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-5 X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-7 X X | J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J14-1 BRUCKE RICHTUNG 2
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN

EINGANGE g T | AUSGANGE
J11-2 X | J111 SELECT 2 (2 WAHLEN)
J11-4 X | J11-3 SELECT 1 (1 WAHLEN)
J11-6 X | J11-5 AUX 2 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empféanger RCP verwenden, um:

e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,12
Output: 2 Speed, 4 & 5 Motor” (12 Ausgang: 2 Geschwindigkeit, 4 und 5 Motor) zu wahlen

Im Sender telePilot mit zwei Geschwindigkeiten und telePendant fur jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)

e Unter ,System® ,10K* zu wahlen

e Unter ,Pre-configured” (Vorkonfiguriert) ,STANDARD CONFIGURATION®
(STANDARDKONFIGURATION) zu wahlen
e Unter ,Main/Aux“ (Haup-/Zusatzhebezeug) das Wort ,Select* (Wahlen) wahlen
¢ Ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten kann als Sender mit zwei Geschwindigkeiten
verwendet werden. Siehe Abschnitt 8.11.

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
e Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D“ auf OFF (AUS) stellen.
¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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8.11 STANDARDANLAGE MIT DREI GESCHWINDIGKEITEN UND
ZWEI MOTOREN (BEI VERWENDUNG EINES SENDERS MIT DREI
GESCHWINDIGKEITEN)

A npUT OUTPUT A

| 115-2 |
I
I K15 {
| 151 S : @ Master Relay
"—‘—(I 2) Machine Stop #1 13 I ® Main Line Contactor
Mc1

' |
I
| 115-5 :
I |
| J15-4 Master Relay
’_:_® Machine Stop #2 Main Line Contactor
MC2 |
116 K1 1115 :
&T@'@"' Aux 4, Alarm
| 114 k2 J11-3 :
@T@‘e"' Aux 3 (Latching, optional)
111-2 k3 J11-1 :
*7_@'6"' Aux 2 (Latching, optional)
112-8 k4 112-7
e Aaul .
\J 1] Motor1Dir2
112-6 KS 112-5
&_@‘6"' Motor 1 Dir 1

112-4 ke J

1

!

3

4

_ é@_

1
:

Motor 2 3" Speed

112-2 K7 J12-1 |
&-‘-@-@-" Motor 1 2" Speed

J13-1 k8 113-2

it

&

b Motor 1 3™ Speed

J13-3 k9 113-4

P Aux1

113-5 K10 113-6
- Motor 2 2" Speed

[

I J13-7 K11 J13-8
+——) %—1—@@—« Motor 2 Dir 2

[

I )14-2 T o 114-1 :
+— ’—‘-.—:—” Motor 2 Dir 1

A
U
As|
v,
: 114-7 A
a6 K13 VA
IS 114-5 Unused
| ® As|
I '
: J14-10, N
| K14 1t
N ' Unused
114-8 |
—X)- N
! U

&

:
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8.11.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
) RICHTUNG 1 > RICHTUNG 2 .
EINGANGE C AUSGANGE
3. 2. 1. | » | 1. | 2 3.

J12-6 X X X J12-5 HEBEZEUG AUFWARTS
HEBEZEUG ZWEITE

J12-2 X X J12-1 GESCHWINDIGKEIT
HEBEZEUG DRITTE

J13-1 X X | 182 GESCHWINDIGKEIT

J12-8 X X X | J12-7 HEBEZEUG ABWARTS

MOTOR 2 (LAUFKATZE)*

J14-2 X X X Ji4-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1
LAUFKATZE ZWEITE

J13-5 X X J13-6 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE DRITTE

J12-4 X X | J11-3 GESCHWINDIGKEIT

J13-7 X X X | J13-8 LAUFKATZE RICHTUNG 2

UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE | & | @ | AUSGANGE
n b

J13-3 X | J13-4 AUX 1

Ji1-2 X | J111 AUX 2 (VERRIEGELBAR)

J11-4 X | J11-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)

J11-6 X | J11-5 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER
Im Empféanger RCP verwenden, um:
¢ Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,12
Output: 3 Speed, 2 Motor” (12 Ausgang: 3 Geschwindigkeit, 2 Motor) zu wahlen
e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais® festzulegen, ob die Hilfsausgénge gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fiir jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
e Unter ,Motor* die Zahl ,3 zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
e Die Positionen 5 bis 8 des Schalters SW4 ,D“ auf OFF (AUS) stellen.
e Informationen zu zusatzlichen Einstellungen sind im entsprechenden Senderhandbuch zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefuihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9. KONFIGURATIONEN MIT 24 AUSGANGEN

9.1 STANDARDKONFIGURATION MIT DREI GESCHWINDIGKEITEN
FUR HEBEZEUG, ZUSATZHEBEZEUG, LAUFKATZE,

ZUSATZLAUFKATZE UND BRUCKE

fm——— e

Aux Motor 2 (AMZ):
(AM2) Dir 1|
|

(AM2) Dir 2

I
I
I
I
I
I
I
I
I
| (AM2) 2™ Speed
I

I

I

L _ (AM2) 3" Speed !

Aux Motor 1 (AM1),
(AM1) Dir 11

|
|
|
|
! i
: (AM1) Dir 2|
|

|
! i
L (Am1) 2" Speed |
! |
I (AM1) 3" Speed :
Aux 1 (Latching, optional)
Aux 2 (Latching, optional)
Aux 3 (Latching, optional)
Aux 4 (Alarm, optional)
Unused
Unused

Unused

Unused

A outpur

E : IEMZ J101-7

EM2_J103-5

M2_J103-3

.

EM2_J103-1

X

JEM1_J101-7

g

|EM1_J101-5

:

|EM1_J101-3

3

EM1_J101-1

EM1_J103-7

EM1_J103-5

;

EM1_J103-3

EM1_J103-1
)
X

EM1_J103-2

XR—

A npUT
1 [ g
o | N
K15 X
J15-1
1153 |
Machine Stop #1 / @ A
Mc1 > \
|
115-5
| N
K16 r'—v—.'.-‘
115-4 | @ v,
® 1156 |
Machine Stop #2 / @ A
Mc2 - \
EM2-K101 EMZé)Ol-s 111-6 kK1 111-5 : !
31—@9*
EM2K102  Emp 1016 1114 K2 13|
% | C 5
EM2-K103 EMZéOlA 111-2 k3 J11-1 :
| : E
EM2-K104 EM2_J101-2 112-8 K4 127!
&) - .
\ | '
EM2-K105 EM2_J103-8 12-6 K5 112-5 :
| : E
EM2-K106  Em2 1036 124 Ke s123 | N
O——& &)
|
EM2-K107 EM2_J103-4 112-2 K7 1121 : : E
I
|
EM2-K108 EM2_J103-2 113-1 k8 11321 N
- " v,
|
EM1-K1I01  gmy J101-8 1133 K9 11341 N
E—— &0
|
EM1-K102 EM1_J101-6 1135 K10 113-6 | N
® - e U
|
EM1K103  gmv1 J101-4 113-7 K11 J13-8 | C S
I
K12 |
EM1-K104 EM1_J101-2 114-2 o J14-1 N
. | . .
EM1-KI05  gmy 1038 144 © 1-3 ! N
$- Vi
EN1-K106 EM1_J103-6 ) A
V)
A
EN1-K107 EM1_J103-4 U
X A
EM1-K108 V)
A
V)

Master Relay
Main Line Contactor

Master Relay
Main Line Contactor

'Motor 1 (M1)
| (M1) Dir 1

otor 2 (M2)
M2) Dir 1

==

'Motor 3 (M3)
1 (M3) Dir 1

(M3) Dir 2

|
|
|
|
|
|
: (M3) 2" speed
|

| rd
LIM3) 3" Speed

Unused

Unused
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9.1.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
. RICHTUNG 1 > RICHTUNG 2 .

EINGANGE 3 5 1 % 1 5 3 AUSGANGE
J11-6 X X X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X X X J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
J11-2 X X X X J11-1 HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J12-8 X X J12-7 HEBEZEUG DRITTE GESCHWINDIGKEIT

MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X X X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X X X J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
J12-2 X X X X J12-1 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J13-1 X X J13-2 LAUFKATZE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X X X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-5 X X X J13-6 BRUCKE RICHTUNG 2
J13-7 X X X X J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X J14-1 BRUCKE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*
EM2_J103-8 X X X EM2 J103-7 | ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-6 X X X EM2 J103-5 | ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
EM2_J103-4 X X X X EM2 J103-3 | ZUSATZHEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
EM2_J103-2 X X EM2 J103-1 | ZUSATZHEBEZEUG DRITTE GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*
EM2_J101-8 X X X EM2 J101-7 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X X X EM2 J101-5 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
EM2_J101-4 X X X X EM2 J101-3 | ZUSATZLAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
EM2_J101-2 X X EM2 J101-1 | ZUSATZLAUFKATZE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
. > m .

EINGANGE % > AUSGANGE
EM1_J101-8 X EM1_J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-6 X EM1_J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-4 X EM1_J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-2 X EM1 J101-1 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empféanger RCP verwenden, um:

¢ Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: Standard 3 Speed” (24 Ausgang: Standard 3 Geschwindigkeit) zu wahlen

e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais® festzulegen, ob die Hilfsausgénge gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fir jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
e Unter ,Motor® die Zahl ,5“ zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

e Informationen zu zusatzlichen Einstellungen fur SW3 ,C* und SW4 ,D* sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefuihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.2 STANDARDKONFIGURATION MIT DREI GESCHWINDIGKEITEN
FUR HEBEZEUG, LAUFKATZE UND BRUCKE MIT SECHS
UNABHANGIGEN HILFSEINRICHTUNGEN

Aux 5

Aux 6

Unused

Unused

Unused

Unused

Unused

Unused

Aux 1 (Latching, optional)

Aux 2 (Latching, optional)

Aux 3 (Latching, optional)

Aux 4 (Alarm, optional)

Unused

Unused

Unused

Unused
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9.2.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

i RICHTUNG 1 | » | RICHTUNG 2 i

EINGANGE [ [, [ 1 | & [ | 2 | 3 | AUSGANGE

J11-6 X | X | x J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS

J11-4 X | X | x |J11-3 HEBEZEUG ABWARTS

J11-2 X | X X | X | J111 HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT

J12-8 X X | J12-7 HEBEZEUG DRITTE GESCHWINDIGKEIT

MOTOR 2 (LAUFKATZE)*

J12-6 X | X | x 1125 LAUFKATZE RICHTUNG 1

J12-4 X | x | x | 3123 LAUFKATZE RICHTUNG 2

J122 X | X X | X | J121 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT

J13-1 X X | J13-2 LAUFKATZE DRITTE GESCHWINDIGKEIT

MOTOR 3 (BRUCKE)*

J13-3 X | X | X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1

J135 X | X | x | 3136 BRUCKE RICHTUNG 2

J13-7 X | X X | X [J138 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT

J14-2 X X | J14-1 BRUCKE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN

EINGANGE g D | AUSGANGE

EM1_J101-8 X | EM1_J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)

EM1_J101-6 X | EM1_J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)

EM1_J101-4 X | EM1_J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)

EML1_J101-2 X | EM1_J101-1 AUX 4 ALARM

EM2_J101-8 X | EM2_J101-7 AUX 5

EM2_J101-6 X | EM2_J101-5 AUX 6

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER
Im Empféanger RCP verwenden, um:
¢ Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured” (Vorkonfiguriert) ,24
Output: Standard 3 Speed w/ 6 Aux” (24 Ausgang: Standard 3 Geschwindigkeit mit 6
Hilfseinrichtungen) zu wéhlen

e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt

werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fur jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
e Unter ,Motor® die Zahl ,3“ zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*

auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

e Informationen zu zusatzlichen Einstellungen fur SW3 ,C* und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch

zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.3 STANDARDKONFIGURATION MIT DREI GESCHWINDIGKEITEN

FUR HEBEZEUG, ZUSATZHEBEZEUG, LAUFKATZE,

ZUSATZLAUFKATZE UND BRUCKE MIT AUSWAHLLOGIK

Aux 5

Aux 6

Motor 1 Select (A)

Motor 1 Select (B)

Motor 2 Select (A)

Motor 2 Select (B)

Motor 3 Select (A)

Motor 3 Select (B)

Aux 1 (Latching, optional)

Aux 2 (Latching, optional)

Aux 3 (Latching, optional)

Aux 4 (Alarm, optional)

Unused

Unused

Unused

Unused
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9.3.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
EINGANGE RICHTUNG 1 JC> RICHTUNG 2 AUSGANGE
3. 2. 1. " 1. 2. 3.
J11-6 X X X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
Ji11-4 X X X |J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
J11-2 X X X X [ Ji11 HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J12-8 X X | Ji12-7 HEBEZEUG DRITTE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X X X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X X X |J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
J12-2 X X X X [ Ji2-1 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J13-1 X X [ J13-2 LAUFKATZE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X X X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-5 X X X |J13-6 BRUCKE RICHTUNG 2
J13-7 X X X X 1J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X ]J14-1 BRUCKE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
. > m .
EINGANGE % > AUSGANGE
EM1_J101-8 X EM1_J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-6 X EM1_J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-4 X EM1_J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-2 X EM1_J101-1 AUX 4 ALARM
EM2_J101-8 X EM2_J101-7 AUX 5 *Nicht betriebsféhig bei MLTX oder SLTX
EM2_J101-6 X EM2_J101-5 AUX 6 *Nicht betriebsfahig bei MLTX oder SLTX
EM2_J101-4 X EM2_J101-3 MOTOR 1 AUSWAHL (A)
EM2_J101-2 X EM2_J101-1 MOTOR 1 AUSWAHL (B)
EM2_J103-8 X EM2_J103-7 MOTOR 2 AUSWAHL (A)
EM2_J103-6 X EM2_J103-5 MOTOR 2 AUSWAHL (B)
EM2_J103-4 X EM2_J103-3 MOTOR 3 AUSWAHL (A) * Nicht betriebsféhig bei MLTX oder SLTX
EM2_J103-2 X EM2_J103-1 MOTOR 3 AUSWAHL (B) * Nicht betriebsféhig bei MLTX oder SLTX

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:

Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: Standard 3 Speed w/ Select” (24 Ausgang: Standard 3 Geschwindigkeit mit Auswahl) zu
wéhlen

Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais® festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fur jede Gruppe RCP verwenden, um:

~-Empfangerzugangscode” und ,Frequenz” einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
Unter ,Motor” die Zahl ,5 zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D“
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C* und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch
zu finden.
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*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.4 RICHTUNGSSTEUERUNGEN MIT ZWEI GESCHWINDIGKEITEN
ALLE BEWEGUNGEN

4
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9.4.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

. RICHTUNG1 | 3 | RICHTUNG 2 .
EINGANGE c AUSGANGE
3. | 2 Ll o1 | o2 | s
J11-6 X X | X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X | X X | J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
J11-2 X X X X X X | J11-1 HEBEZEUG AUFWARTS/ABWARTS
J12-8 X X X X | J12-7 HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X X [ X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X | X X | J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
J12-2 X X | X X | X X | J12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1/RICHTUNG 2
J13-1 X X X X [ J13-2 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X X | X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-5 X | X X | J13-6 BRUCKE RICHTUNG 2
J13-7 X X | X X | X X | J13-8 BRUCKE RICHTUNG 1/RICHTUNG 2
J14-2 X X X X [ J14-1 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*
EM2_J103-8 X X | X EM2_J103-7 ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-6 X | X X | EM2_J103-5 ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
EM2_J103-4 X X | X X | X X | EM2_J103-3 ZUSATZHEBEZEUG RICHTUNG 1/RICHTUNG 2
ZUSATZHEBEZEUG ZWEITE
EM2_J103-2 X X X X | EM2_J103-1 GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*
EM2_J101-8 X X | X EM2_J101-7 ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X | X X | EM2 J101-5 ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1/
EM2_J101-4 X X | X X | X X | EM2_J101-3 RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE ZWEITE
EM2_J101-2 X X X X | EM2_J101-1 GESCHWINDIGKEIT
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE | @ | AUSGANGE
%) =z
EM1 J101-8 X | EM1_J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-6 X | EM1_J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)
EM1 J101-4 X | EM1 J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-2 X | EM1 J101-1 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empféanger RCP verwenden, um:
¢ Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: 2 Speed w/ Directional® (24 Ausgang: 2 Geschwindigkeit mit Richtungssteuerung) zu

wahlen

e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fur jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger

Ubereinstimmen)

e Unter ,Motor” die Zahl ,5“ zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
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e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 3 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

e Die Positionen 1 bis 2 des Schalters SW4 ,D* auf ON (EIN) stellen.

¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C* und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.5 DREIGESCHWINDIGKEITEN DREI WICKLUNGEN: ALLE
BEWEGUNGEN

4
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Unused
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9.5.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
. RICHTUNG1 | » | RICHTUNG 2 )
EINGANGE c AUSGANGE
3|2 |1 |® |1 ]| 2|3

J11-6 X | X [ X J115 HEBEZEUG AUFWARTS

J11-4 X | X | X | J11-3 HEBEZEUG ABWARTS

J11-2 X X J11-1 HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT

J12-8 X X | J12-7 HEBEZEUG DRITTE GESCHWINDIGKEIT

MOTOR 2 (LAUFKATZE)*

J12-6 X [ X [ X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1

J12-4 X | X | X [J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2

J12-2 X X J12-1 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT

J13-1 X X | J132 LAUFKATZE DRITTE GESCHWINDIGKEIT

MOTOR 3 (BRUCKE)*

J13-3 X | X [ X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1

J135 X | X | X [ J136 BRUCKE RICHTUNG 2

J13-7 X X J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT

J14-2 X X | J14-1 BRUCKE DRITTE GESCHWINDIGKEIT

HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*

EM2 J103-8 | X | X | X EM2_J103-7 | ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS

EM2_J103-6 X | X | X | EM2_J1035 | ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
ZUSATZHEBEZEUG ZWEITE

EM2_J103-4 X X EM2_J103-3 | GEacHWINDIGKENT
ZUSATZHEBEZEUG DRITTE

EM2_J103-2 | X X | EM2_3103-1 | GEaCHWINDIGKEIT

HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*

EM2 J101-8 | X | X | X EM2_J101-7 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1

EM2_J101-6 X | X | X | EM2_J101-5 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE ZWEITE

EM2_J101-4 X X EM2_J101-3 | GEaCHWINDIGKET
ZUSATZLAUFKATZE DRITTE

EM2_J101-2 | X X | EM2_31011 | GESCHWINDIGKET

UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE | & | @ | AUSGANGE
n z

EM1_J101-8 X | EM1_J101-7 | AUX 1 (VERRIEGELBAR)

EM1_J101-6 X | EM1_J101-5__ | AUX 2 (VERRIEGELBAR)

EM1_J101-4 X | EM1_J101-3___| AUX 3 (VERRIEGELBAR)

EM1_J101-2 X | EM1_J101-1 | AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER
Im Empfanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: 3 Speed 2 Windings* (24 Ausgang: 3 Geschwindigkeit 2 Wicklungen) zu wéhlen
e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fir jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
e Unter ,Motor* die Zahl ,5“ zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).
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e Informationen zu zusatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C* und SW4 ,D* sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkdémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.6 ACCO-STEUERUNGEN MIT ZWEI GESCHWINDIGKEITEN: ALLE
BEWEGUNGEN

4
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I
I
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Unused
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Unused
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9.6.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

j RICHTUNG 1 > RICHTUNG 2 j
EINGANGE 3 5 L1 ST ]2 3. | AUSGANGE
J11-6 X X X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X X X | J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG AUFWARTS ZWEITE
J11-2 X X J11-1 GESCHWINDIGKEIT
HEBEZEUG ABWARTS ZWEITE
J12-8 X X 127 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X X X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X X X | J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
LAUFKATZE RICHTUNG 1 ZWEITE
J12-2 X X J12-1 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE RICHTUNG 2 ZWEITE
J131 X X 182 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X X X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-5 X X X | J13-6 BRUCKE RICHTUNG 2
BRUCKE RICHTUNG 1 ZWEITE
J18-7 X X J13-8 GESCHWINDIGKEIT
BRUCKE RICHTUNG 2 ZWEITE
J14-2 X X | J14-1 GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*
EM2_J103-8 X X X EM2 J103-7 | ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-6 X X X | EM2 J103-5 | ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-4 X X EM2_J103-3 | Z\WEITE GESCHWINDIGKEIT
ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
EM2_J103-2 X | X | EM2_J103-1 | 7\ye|TE GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*
EM2_J101-8 X X X EM2 J101-7 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X X X | EM2 J101-5 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-4 X | X EM2_J101-3 | Z\yE|TE GESCHWINDIGKEIT
ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
EM2_J101-2 X X | EM2_J101-1 | 7\ e TE GESCHWINDIGKEIT
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE | @ | AUSGANGE
%) b
EM1 J101-8 X | EM1 J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-6 X | EM1_J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-4 X | EM1 J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-2 X | EM1_J101-1 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empféanger RCP verwenden, um:
¢ Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24

Output: ACCO Controls® (24 Ausgang: ACCO-Steuerungen) zu wéahlen

e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais® festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt

werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fur jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
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e Unter ,Motor“ die Zahl ,5“ zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 3 bis 8 des Schalters SW4 ,D¢
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

e Die Positionen 1 bis 2 des Schalters SW4 , D auf ON (EIN) stellen.

e Informationen zu zusatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C* und SW4 ,D* sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkdmmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.7 DEMAG: ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN FUR
HEBEZEUG UND ZUSATZHEBEZEUG; STANDARD DREI
GESCHWINDIGKEITEN FUR LAUFKATZE, ZUSATZLAUFKATZE
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9.7.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

i RICHTUNG1 | » RICHTUNG 2 i
EINGANGE s 12 | 115 11 2 | 3 | AUSGANGE
J11-6 X | X | X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X | X | X | J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG AUFWARTS ZWEITE
J11-2 X X J11-1 GESCHWINDIGKEIT
HEBEZEUG ABWARTS ZWEITE
J12-8 X X 127 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X | X | X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X | X | X | J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
J12-2 X | X X | X | 3121 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J13-1 X X | J13-2 LAUFKATZE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X | X | X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-5 X | X | X | J136 BRUCKE RICHTUNG 2
J13-7 X | X X | X | 3138 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J14-1 BRUCKE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*
EM2_J103-8 X | X | X EM2_J103-7 | ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-6 X | X | X | EM2 J103-5 | ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS ZWEITE
EM2_J103-4 X | x EM2_J103-3 | GEaCHWINDIGKEIT
ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS ZWEITE
EM2_J103-2 X | X | EM2_3103-1 | GEdCHWINDIGKEN
HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*
EM2_J101-8 X | X | X EM2_J101-7 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X | X | X | EM2 J101-5 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE ZWEITE
EM2_J101-4 X | x X | X | EM2_31013 | oS CHWINDIGKET
ZUSATZLAUFKATZE DRITTE
EM2_J101-2 X X | EM23101-1 | GESCHWINDIGKET
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
.. > .
EINGANGE c g AUSGANGE
wn
EM1 J101-8 X | EM1 J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
EM1 J101-6 X | EM1_J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)
EM1 _J101-4 X | EM1 J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)
EM1 J101-2 X | EML_J101-1 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empféanger RCP verwenden, um:

e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: Demag 2 Speed; Standard 3 Speed Trolley, Aux Trolley, and Bridge* (24 Ausgang:

Demag 2 Geschwindigkeit; Standard 3 Geschwindigkeit Laufkatze, Zusatzlaufkatze und Briicke)

zu wahlen

e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais” festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt

werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fir jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
e Unter ,Motor® die Zahl ,5* zu wahlen
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In den MLTX- und SLTX-Sendern:

e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C* und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefuhrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.8 P & H: ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN FUR
HEBEZEUG UND ZUSATZHEBEZEUG; STANDARD DREI
GESCHWINDIGKEITEN FUR LAUFKATZE, ZUSATZLAUFKATZE
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9.8.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*
j RICHTUNG1 [ 3» [ RICHTUNG 2 j
EINGANGE 3 12 111G 1|2 |3 | AUSGANGE
J11-6 X X | X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X | X X | J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG ERSTE
J11-2 X X X X J11-1 GESCHWINDIGKEIT
HEBEZEUG ZWEITE
J12-8 X X | 127 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X X | X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X | X X | J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
LAUFKATZE ZWEITE
J12-2 X X X X121 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE DRITTE
J1s-1 X X | J13-2 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X X | X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-5 X | X | X [J13-6 BRUCKE RICHTUNG 2
BRUCKE ZWEITE
J13-7 X X X X | J13-8 GESCHWINDIGKEIT
BRUCKE DRITTE
J14-2 X X | 141 GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*
EM2_J103-8 X X [ X EM2_J103-7 ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-6 X | X | X | EM2 J103-5 ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
ZUSATZHEBEZEUG ERSTE
EM2_J103-4 X | X X | X EM2_J103-3 GESCHWINDIGKEIT
ZUSATZHEBEZEUG ZWEITE
EM2_J103-2 X X | EM2_J103-1 GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*
EM2_J101-8 X X | X EM2_J101-7 ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X | X X | EM2_J101-5 ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE ZWEITE
EM2_J101-4 X X X X | EM2_J101-3 GESCHWINDIGKEIT
ZUSATZLAUFKATZE DRITTE
EM2_J101-2 X X | EM2_J101-1 GESCHWINDIGKEIT
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE Z | O | AUSGANGE
n 4
AUX 1
EM1_J101-8 X | EM1_J101-7 (VERRIEGELBAR)
AUX 2
EM1_J101-6 X | EM1_J101-5 (VERRIEGELBAR)
AUX 3
EM1_J101-4 X | EM1_J101-3 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-2 X | EM1 J101-1 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER
Im Empféanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: P&H 2 Speed; Standard 3 Speed Trolley, Aux Trolley, and Bridge“ (24 Ausgang: P&H 2
Geschwindigkeit; Standard 3 Geschwindigkeit Laufkatze, Zusatzlaufkatze und Briicke) zu wéahlen
e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Bedienungsanleitung fiir den vorkonfigurierten inteleSmart2
Oktober 2016
Seite 74 von 118



Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fir jede Gruppe RCP verwenden, um:
o  Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
e unter ,Motor” die Zahl ,5* zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C* und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefuhrt; der Installateur hat die Moglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.9 P & H: ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN FUR
HEBEZEUG, ZUSATZHEBEZEUG, LAUFKATZE UND
ZUSATZLAUFKATZE; STANDARDBRUCKE DREI
GESCHWINDIGKEITEN

4

fm———— e ——
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|
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|
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9.9.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

j RICHTUNG1 [ 3» [ RICHTUNG 2 j
EINGANGE 3 12 111G 1|2 |3 | AUSGANGE
J11-6 X | x | X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X | X | X |J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG ERSTE
J11-2 X X X X J11-1 GESCHWINDIGKEIT
HEBEZEUG ZWEITE
J12-8 X X | 127 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X | X | X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X | X | X |J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
LAUFKATZE ERSTE
J12-2 X X X X J12-1 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE ZWEITE
J1s-1 X X | J13-2 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X | X | X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-5 X | X | X [J13-6 BRUCKE RICHTUNG 2
J13-7 X | X X | X |J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J14-1 BRUCKE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*
EM2_J103-8 X | X | X EM2_J103-7 ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-6 X | X | X | EM2 J103-5 ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
ZUSATZHEBEZEUG ERSTE
EM2_J103-4 X | X X | X EM2_J103-3 GESCHWINDIGKEIT
ZUSATZHEBEZEUG ZWEITE
EM2_J103-2 X X | EM2_J103-1 GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*
EM2_J101-8 X | X | X EM2_J101-7 ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X | X | X | EM2_J101-5 ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE ERSTE
EM2_J101-4 X | X X | X EM2_J101-3 GESCHWINDIGKEIT
ZUSATZLAUFKATZE ZWEITE
EM2_J101-2 X X | EM2_J101-1 GESCHWINDIGKEIT
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE Z | O | AUSGANGE
n 4
AUX 1
EM1_J101-8 X | EM1_J101-7 (VERRIEGELBAR)
AUX 2
EM1_J101-6 X | EM1_J101-5 (VERRIEGELBAR)
AUX 3
EM1_J101-4 X | EM1_J101-3 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-2 X | EM1_J101-1 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: P&H 2 Speed; Standard 3 Speed Bridge® (24 Ausgang: P&H 2 Geschwindigkeit;
Standard 3 Geschwindigkeit Briicke) zu wahlen
e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt

werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fur jede Gruppe RCP verwenden, um:
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e  Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger
Ubereinstimmen)
e unter ,Motor* die Zahl ,5“ zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:

e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C*“ und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkdémmliche Konfigurationen
aufgefuhrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.10 P & H: ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN FUR
HEBEZEUG, LAUFKATZE UND ZUSATZLAUFKATZE; MIT
KRIECHGESCHWINDIGKEIT ZUSATZHEBEZEUG; STANDARD
DREI GESCHWINDIGKEITEN FUR BRUCKE
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9.10.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

. RICHTUNG1 | » | RICHTUNG 2 -
EINGANGE s 12 Lo 1S 1] 2 | 3 | AUSGANGE
J11-6 X | X | X J115 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X | X | X | J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
J11-2 X | X X | X J11-1 HEBEZEUG ERSTE GESCHWINDIGKEIT
J12-8 X X | J12-7 HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X | X | X J125 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X | X | X | J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
J12-2 X | X X | X J12-1 LAUFKATZE ERSTE GESCHWINDIGKEIT
J13-1 X X | J13-2 LAUFKATZE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X | X | X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J135 X | X | X | J136 BRUCKE RICHTUNG 2
J13-7 X | X X | X | J138 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J14-1 BRUCKE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*
EM2_J103-8 X | X | X EM2_J103-7 ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-6 X | X | X | EM2 J1035 ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS ZWEITE
EM2_J103-4 X EM2_J103-3 GESCHWINDIGKEN
ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS ZWEITE
EM2_J103-2 X | EM2_J103-1 GESCHWINDIGKEN
HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*
EM2 J101-8 X | X | X EM2_J101-7 ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X | X | X | EM2 J101-5 ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE ERSTE
EM2_J101-4 X | x X | x EM2_J101-3 GESCHWINDIGKENT
ZUSATZLAUFKATZE ZWEITE
EM2_J101-2 X X | EM2_J101-1 GESCHWINDIGKE
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE | @ | AUSGANGE
%) b
EML J101-8 X | EML J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
EML J101-6 X | EM1_J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)
EML _J101-4 X | EML J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)
EML J101-2 X | EM1 J101-1 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empféanger RCP verwenden, um:
e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen
e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: P&H 2 Speed; Creep Aux Hoist; Standard 3 Speed Bridge® (24 Ausgang: P&H 2
Geschwindigkeit; Kriechgeschwindigkeit Zusatzhebezeug; Standard 3 Geschwindigkeit Briicke)
zu wéahlen
e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt
werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fur jede Gruppe RCP verwenden, um:
o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger

Ubereinstimmen)

e Unter ,Motor” die Zahl ,5“ zu wahlen

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
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e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen fuar SW3 ,C*“ und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.11 P & H: ZWEI GESCHWINDIGKEITEN, ZWEI WICKLUNGEN FUR
HEBEZEUG; MIT KRIECHGESCHWINDIGKEIT
ZUSATZHEBEZEUG; STANDARD DREI GESCHWINDIGKEITEN
FUR LAUFKATZE, ZUSATZLAUFKATZE UND BRUCKE
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9.11.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

j RICHTUNG 1 > RICHTUNG 2 j
EINGANGE 3 5 L1 ST ]2 3. | AUSGANGE
J11-6 X X X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X X X | J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
J11-2 X X X X J11-1 HEBEZEUG ERSTE GESCHWINDIGKEIT
J12-8 X X | J12-7 HEBEZEUG ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-6 X X X J12-5 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J12-4 X X X | J12-3 LAUFKATZE RICHTUNG 2
J12-2 X X X X | J121 LAUFKATZE ERSTE GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE ZWEITE
J1s-1 X X | J13-2 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
J13-3 X X X J13-4 BRUCKE RICHTUNG 1
J13-5 X X X | J13-6 BRUCKE RICHTUNG 2
J13-7 X X X X | J13-8 BRUCKE ZWEITE GESCHWINDIGKEIT
J14-2 X X | J141 BRUCKE DRITTE GESCHWINDIGKEIT
HILFSMOTOR 1 (ZUSATZHEBEZEUG)*
EM2_J103-8 X X X EM2_J103-7 | ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS
EM2_J103-6 X X X | EM2_J103-5 | ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS
ZUSATZHEBEZEUG AUFWARTS ZWEITE
EM2_J103-4 X EM2_J103-3 | CECHWINDIGKET
ZUSATZHEBEZEUG ABWARTS ZWEITE
EM2_J103-2 X | EM2.J103-1 | CEd I WINDIGKET
HILFSMOTOR 2 (ZUSATZLAUFKATZE)*
EM2_J101-8 X X X EM2 J101-7 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X X X | EM2_J101-5 | ZUSATZLAUFKATZE RICHTUNG 2
ZUSATZLAUFKATZE ERSTE
EM2_J101-4 X X X X | EM2.J101-3 | CEd I WINDIGKET
ZUSATZLAUFKATZE ZWEITE
EM2_J101-2 X X | EM2_J101-1 | CEd e WINDIGKET
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE Z | 0| AUSGANGE
n 4
EM1_J101-8 X | EM1_J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
EM1 J101-6 X | EM1 J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)
EM1 J101-4 X | EM1 J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-2 X | EM1_J101-1 AUX 4 ALARM

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:

e Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: P&H 2 Speed; Standard 3 Speed Trolley, Aux Trolley, and Bridge“ (24 Ausgang: P&H 2

Geschwindigkeit; Kriechgeschwindigkeit Zusatzlaufkatze; Standard 3 Geschwindigkeit Laufkatze,

Zusatzlaufkatze und Briicke) zu wahlen

e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgange gesperrt

werden sollen oder nicht

Im Sender telePendant mit drei Geschwindigkeiten fur jede Gruppe RCP verwenden, um:

o Empfangerzugangscode® und ,Frequenz® einzustellen (missen mit dem Empfanger

Ubereinstimmen)

e Unter ,Motor” die Zahl ,5“ zu wahlen
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In den MLTX- und SLTX-Sendern:

e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C*“ und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefuhrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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9.12

STANDARD FUNF GESCHWINDIGKEITEN FUR 5-

GESCHWINDIGKEITEN-HEBELSCHALTERSENDER
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9.12.1 Sender-/Empfangerkonfiguration

MOTOR 1 (HEBEZEUG)*

EINSTELLUNGEN FUR EMPFANGER UND EINZELNE SENDER

Im Empfanger RCP verwenden, um:
¢ Den Zugangscode und den RF-Kanal zu setzen

e Im Abschnitt ,Crane Config“ (Krankonfiguration) unter ,Pre-Configured® (Vorkonfiguriert) ,24
Output: Standard 5 Speed, 3 Motor® (24 Ausgang: Standard 5 Geschwindigkeit, 3 Motor) zu

wahlen

j RICHTUNG 1 > RICHTUNG 2 j
EINGANGE 2 | 3 > 1115112 3 | 2 | 5 | AUSGANGE
J11-6 X | X X X J11-5 HEBEZEUG AUFWARTS
J11-4 X X X X X | J11-3 HEBEZEUG ABWARTS
HEBEZEUG ZWEITE
J11-2 X | X X X X X X | J11-1 GESCHWINDIGKEIT
HEBEZEUG DRITTE
J12-8 XX X X p X 127 GESCHWINDIGKEIT
HEBEZEUG VIERTE
J12-6 X X | X125 GESCHWINDIGKEIT
HEBEZEUG FUNFTE
J12-4 X | J12-3 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 2 (LAUFKATZE)*
J12-2 X | X X X J12-1 LAUFKATZE RICHTUNG 1
J13-1 X X X X J13-2 LAUFKATZE RICHTUNG 2
LAUFKATZE ZWEITE
J13-3 X | X X X X X X | J13-4 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE DRITTE
J13-5 X X X X X | J13-6 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE VIERTE
J18-7 X X X | J13-8 GESCHWINDIGKEIT
LAUFKATZE FUNFTE
J14-2 X} J1a-1 GESCHWINDIGKEIT
MOTOR 3 (BRUCKE)*
EM2_J101-8 X | X X X EM2 J101-7 | BRUCKE RICHTUNG 1
EM2_J101-6 X X X X X | EM2_J101-5 | BRUCKE RICHTUNG 2
BRUCKE ZWEITE
EM2_J101-4 X | X X X X X X | EM2_J101-3 | Coc ChwWINDIGKET
BRUCKE DRITTE
EM2_J101-2 X | X X X X | EM2J101-1 | oEcC INDIGKEIT
BRUCKE VIERTE
EM2_J103-8 X X X | EM2_J103-7 | CEcChWINDIGKEIT
BRUCKE FUNFTE
EM2_J103-6 X | EM2.J103-5 | CEcCuwWINDIGKEIT
UNABHANGIGE VERBINDUNGEN
EINGANGE Z | 0| AUSGANGE
n 4
EM1_J101-8 X | EM1_J101-7 AUX 1 (VERRIEGELBAR)
EM1 J101-6 X | EM1 J101-5 AUX 2 (VERRIEGELBAR)
EM1 J101-4 X | EM1 J101-3 AUX 3 (VERRIEGELBAR)
EM1_J101-2 X | EM1_J101-1 AUX 4 ALARM
EM2_J103-4 X | EM2 J103-3 SELECT 1 (1 WAHLEN)
EM2_J103-2 X | EM2 J103-1 SELECT 2 (2 WAHLEN)

e Im Abschnitt ,Verriegelung des Hilfsfunktionsrelais“ festzulegen, ob die Hilfsausgénge gesperrt
werden sollen oder nicht

In den MLTX- und SLTX-Sendern:
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e Die Stellungen 1 bis 7 des Schalters SW3 ,C* und die Stellungen 1 bis 8 des Schalters SW4 ,D*
auf OFF (AUS) stellen (wenn die Stellung 8 des Schalters SW3 ,,C* auf ON (EIN) gestellt wird,
wird der 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber des Senders deaktiviert).

¢ Informationen zu zuséatzlichen Einstellungen fir SW3 ,C* und SW4 ,D“ sind im Senderhandbuch
zu finden.

*HINWEIS: HEBEZEUG, LAUFKATZE und BRUCKE sind hier als herkémmliche Konfigurationen
aufgefiihrt; der Installateur hat die Mdglichkeit, die Motoren anders zu definieren.
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10. PROGRAMMIERUNG MIT RCP
10.1 EMPFANGERPROGRAMMIERUNG - UBERBLICK

Damals mussten die Benutzer der 10K-Systeme von Magnetek fiir eine spezielle Krananwendung die
Frequenz und den Zugangscode fur den Sender sowie alle zuséatzlichen Parameter programmieren. Es
wurden spezielle Relaiskonfigurationen im Sender fur verschiedene Kranmotoren wie ACCO, Demag
usw. programmiert. Beim inteleSmart2-Empfanger missen diese Funktionen nur einmal im Empfanger
programmiert werden, sodass ein basis-konfigurierter Sender (Frequenz, Zugangscode und Anzahl der
Motoren) in jeder Krankonfiguration funktionieren kann. Auch die Konfigurationen des inteleSmart2-
Empfangers kénnen schnell und einfach mithilfe des Radio Control Programmer (RCP) von Magnetek
programmiert werden.

Magneteks RCP-Software ist benutzerfreundlich und entwickelt mit der Intension, einfache
Beschreibungen aller Sender- und Empfangerfunktionen sowie der Optionen, zu liefern. Fur jede
Funktion wird am unteren Rand des RCP-Bildschirms eine Hilfe angezeigt. Die RCP-Software erlaubt,
wie auch bei anderen Produkten von Magnetek, die Frequenz, den Zugangscode, die Einstellungen des
Unterbrechungszeitgebers, die Schalteranordnung und die Krankonfiguration einzustellen. Die optionale
RCP-Software macht das Programmieren des inteleSmart2 einfacher und erlaubtes, die Einstellungen
zur zuknftigen Bezugnahme zu speichern.

WARNUNG

RCP (RADIO CONTROL PROGRAMMER) IST NUR ZUR VERWENDUNG DURCH BEFUGTE PERSONEN
VORGESEHEN. ANDERUNGEN AN FUNKDATENWERTEN KONNEN ZU UNERWARTETEM,
UNERWUNSCHTEM ODER UNSICHEREM BETRIEB DER AUSRUSTUNG UND DARUBER HINAUS zU
SCHADEN AN DER AUSRUSTUNG UND VERLETZUNG ODER SOGAR ZUM TOD VON PERSONEN FUHREN.
ALLE BEDIENER VON AUSRUSTUNG/GERATEN UND/ODER DAS PERSONAL SOLLTEN IN KENNTNIS
GESETZT WERDEN, DASS ANDERUNGEN AN DEN FUNKDATENWERTEN DEN BETRIEB BEEINTRACHTIGEN
KONNEN.

10.2 ZUGANGSCODES

Um fehlerfrei miteinander kommunizieren zu kénnen, missen der Sender und Empfanger mit demselben
Zugangscode programmiert werden.

WARNUNG

WENN ZWEI SENDER MIT GLEICHEN ZUGANGSCODES GLEICHZEITIG BETRIEBEN WERDEN, IST DIE
SICHERHEIT GEFAHRDET - BEIDE NICHT GLEICHZEITIG BETREIBEN. NICHTBEACHTUNG DIESER
WARNUNG KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.
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10.2.1 ANDERN DER ZUGANGSCODES

Programmierung des Senderzugangscodes. Eine detaillierte Anleitung zu den Einstellungsparametern
einschlieBlich der Zugangscodes ist im Abschnitt ,Programmierung” des entsprechenden
Senderhandbuchs zu finden.

WARNUNG

NACH DER ANDERUNG DER ZUGANGSCODES AM SENDER DAS GERAT TESTEN, INDEM ES IN DER NAHE
DES ENTSPRECHENDEN EMPFANGERS EIN- UND AUSGESCHALTET WIRD. WENN DER EMPFANGER NICHT
REAGIERT, KEINE FUNKTIONSTASTE AKTIVIEREN! DER SENDER KONNTE EINEN FALSCHEN
ZUGANGSCODE HABEN, WODURCH ANDERE GERATE BEWEGT WERDEN KONNTEN. DEN ZUGANGSCODE
IM SENDER UBERPRUFEN UND ERNEUT TESTEN. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG KANN SCHWERE
VERLETZTUNG ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

WARNUNG

DIE ZUGANGSCODES IM EMPFANGER SIND EINDEUTIG UND WERKSEITIG VOREINGESTELLT. ANDERN SIE
DIESE ZUGANGSCODES NICHT, ES SEI DENN, SIE TAUSCHEN EINEN VORHANDENEN EMPFANGER UND
DESSEN ZUGANGSCODE AUS. WENN DIESER CODE GEANDERT WIRD, KONNTE ER MIT EINEM ANDEREN
EMPFANGERZUGANGSCODE UBEREINSTIMMEN, WODURCH ANDERE GERATE BEWEGT WERDEN
KONNTEN. ZWEI ANLAGEN AN EINEM EINSATZORT SOLLTEN NIE GLEICHE ZUGANGSCODES HABEN,
UNABHANGIG VON DER FREQUENZ. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG KANN SCHWERE
VERLETZTUNG ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

10.3 VERBINDEN DES INTELESMART2 MIT EINEM COMPUTER

Der inteleSmart2 enthalt Schaltungen, welche die Kommunikation mit einem Computersystem tber USB
erlauben. Ein USB-Mini-B-Stecker erméglicht die Verbindung mit einem Computersystem.

Wenn ein inteleSmart2 an ein Computersystem angeschlossen wird, empfehlen wir nachdricklich,
zwischen dem inteleSmart2 und dem Computersystem einen USB-Trenn-Hub, wie z. B. Teilenummer
195-50645 von Magnetek, zu verwenden.
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A\ ARNUNG

DER INTELESMART?2 KANN EIN ANDERES ERDPOTENZIAL ALS DAS COMPUTERSYSTEM HABEN, MIT DEM
ER VERBUNDEN IST, DA BEIDE GERATE VERSCHIEDENE STROMQUELLEN HABEN. VERSCHIEDENE
ERDPOTENZIALE BESCHADIGEN ENTWEDER DAS COMPUTERSYSTEM ODER DEN INTELESMART2. EIN
ISOLIERTER USB-HUB WIRD EMPFOHLEN, UM SCHADEN AM INTELESMART2, DER MIT DEM
COMPUTERSYSTEM VERBUNDEN IST, ODER AN BEIDEM ZU VERMEIDEN.

10.4 INSTALLATION DER RCP-SOFTWARE

Den USB-Stick, der die RCP-Installationsdateien enthélt, in den USB-Anschluss am PC einstecken. Zum
USB-Stick navigieren und die Datei RCPSetup.msi ausfindig machen. Durch Doppelklicken auf diese
Datei wird der Installationsprozess gestartet. Sobald die Installation abgeschlossen ist, wird RCP auf dem
PC installiert.

10.5 ERSTE SCHRITTE MIT RCP

Um mit den nachstehend aufgefiihrten Funktionen vertraut zu werden, bitte den Abschnitt des
inteleSmart2-Handbuchs Uber zuséatzliche Bedienfunktionen lesen. Der inteleSmart2 kann mithilfe der
optionalen RCP (Radio Control Programmer)-Software programmiert werden.

10.5.1 Ausfihren der RCP-Software

Nach der Installation der RCP-Software auf das RCP-Symbol auf dem Desktop doppelklicken, um das
Programm zu starten. Dadurch werden Sie zur Eingabe eines Aktivierungsschlissels aufgefordert. Wenn
zu diesem Zeitpunkt kein Aktivierungsschlissel eingegeben wird, kann die Software nur zehn Mal
verwendet werden, bevor der Benutzer gesperrt wird. Wenden Sie sich an den Kundendienst oder lhren
Vertriebsbeauftragten, wenn Sie einen Aktivierungsschliissel benétigen.

RCP

10.5.2 Auf ,Neues Projekt“ oder ,,Projekt 6ffnen“ klicken

Wahlen Sie ,Neues Projekt®, wenn Sie eine neue Programmdatei erstellen. Wahlen Sie ,Projekt 6ffnen®,
wenn Sie eine vorhandene Programmdatei abrufen méchten. Unter ,Projekt 6ffnen” wird eine Liste der
letzten Projekte angezeigt. Durch Klicken auf eines der Projekte wird ein Projekt getffnet. Es wird
empfohlen, einen Ordner zu erstellen, in dem alle Programmierdateien gespeichert werden kdnnen.
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File Help
W@ d S |+ales

Start Page

Radio Control Programmer @

Projects Leam More
About Radio Control Programmer
GNew Project
Customer Service: MHCustomerservice@magnetek.com
ﬁ Open Project.
Recent Project Files: Contact Us: Magnetek, Inc.
N49 W13650 Campbell Drive
New project.red Menomonee Falls, WI 53051
Toll-Free: 800-288-8178
4_to_4.rcd

Fax: 800-298-3503
Webinar Example.red

New project.red Visit Us: www.Magnetek.com
New project.red111.red
Testred

Truck project.red

Geréatetyp fur neue Projekte wahlen

Nachdem das Symbol ,Neue Projekte” gewahlt wurde, wird ein Menl gedffnet, in dem alle verfigbaren
Geratetypen aufgelistet sind. Wéahlen Sie den Geratetyp, der zu dem Produkt passt, das Sie
programmieren mdchten (durch Auswahlen eines Projekttyps wird zur Bestatigung ein Bild des Produkts
angezeigt).

Kontrollkdstchen ,,Gerdtedaten empfangen

Am unteren Rand des Fensters ,Neues Projekt” befindet sich ein Kontrollkastchen mit dem Namen
.Receive Device Data” (Geratedaten empfangen), das dem Benutzer erlaubt, nach Herstellung einer
Verbindung automatisch die Einstellwerte in das Gerat hochzuladen.

HINWEIS: Dieses Kontrollkastchen ist standardmafig aktiviert.

Die Aktivierung des Kontrollkastchens ,Geratedaten empfangen® bewirkt, dass das Programm
automatisch die Daten liest, die gerade im Gerat sind, wenn auf die Schaltflache ,Hinzufigen® geklickt
wird.
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WARNUNG

WENN DAS KONTROLLKASTCHEN ,GERATEDATEN EMPFANGEN* NICHT AKTIVIERT IST, UBERSCHREIBT
DAS RCP-PROGRAMM ALLE EINSTELLWERTE IM GERAT MIT STANDARDWERTEN UND EINSTELLUNGEN,
DIE VOM BEDIENER GEANDERT WURDEN, NACHDEM DAS PROGRAMM AN DAS GERAT GESENDET
WURDE. ALLE IM GERAT GESPEICHERTEN WERTEINSTELLUNGEN WERDEN ERSETZT, EINSCHLIESSLICH
ALLER PROJEKTSPEZIFISCHEN  WERTE. MAGNETEK  EMPFIEHLT NACHDRUCKLICH, DAS
KONTROLLKASTCHEN ,GERATEDATEN EMPFANGEN* AKTIVIERT ZU LASSEN.

4 New Project | —— I&

Device Type:

2 5PD telePilot -
2 5PD telePendarnt

3 5PD telePendant
MBT

PGT

XLTK e

MLT%2 %
Flexx VUE

Receivers
inteleSmart
MHR
MHC
CAMN-Z
WIC-2402
intele Smart2

m

inteleSmart2

Name: B

| Receive Device Data | Add | | Cancel |

b

Zudem erlaubt dieser Bildschirm dem Programmierer, einen speziellen Namen fur das Gerat zu erstellen,
mit dessen Hilfe die Gerateeinstellungen und Anderungen verfolgt werden kénnen. Es wird empfohlen,
einen eindeutigen Namen fur jedes Geréat zu wahlen, das mit RCP programmiert wird.

10.5.3 inteleSmart2-Konfigurationsseite

Der inteleSmart2 hat eine konfigurierbare Seite zum Andern der Einstellungen. Die Seite erlaubt die
Konfiguration von allgemeinen Empfangereinstellungen (Empfangername, Zugangscode, RF-Kanal usw.)
und zeigt die aktuelle Konfiguration des inteleSmart2 sowie die Konfiguration der CAN-Bus-
Netzwerkeinstellungen an.
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Gerateinformationsabschnitt

Der linke Abschnitt der Seite ,Gerateinfo* erlaubt dem Benutzer, die Projekt-ID und die Seriennummer
des Empfangers anzuzeigen. Der Benutzer kann den Empfangernamen, den Zugangscode und den RF-
Kanal modifizieren. AuBerdem erlaubt diese Seite dem Benutzer, zwischen internen und externen RF-
Antennen zu wahlen. Dariiber hinaus kann der Benutzer diese Seite verwenden, um die interne Uhr am
Empfanger mit dem verbundenen PC zu synchronisieren oder die Uhr/das Datum manuell einzustellen.

HINWEIS: Wenn diese Angaben geandert werden, ist ein Neustart des inteleSmart2 erforderlich,
nachdem die neuen Informationen an das Gerat gesendet wurden.
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Frequenz

In diesem Abschnitt wird die Betriebsfunkfrequenz des Empfangers angezeigt. Die Funkfrequenz des
Empfangers ist werkseitig eingestellt und kann vom Benutzer nicht geandert werden.

Empfédngername

Das Feld ,Empfangername*® erlaubt dem Benutzer, einen spezifischen Namen fiir den Empfanger zu
erstellen. Der Name kann bis zu 16 ASCII-Zeichen lang sein.

Projekt-ID

Dieser Abschnitt zeigt die Projekt-ID fir das Geréat an. Die Projekt-ID ist werkseitig eingestellt und kann
vom Benutzer nicht geandert werden.

Seriennummer

Dieser Abschnitt zeigt die Seriennummer des Geréts an. Die Seriennummer des Gerats ist werkseitig
eingestellt und kann vom Benutzer nicht geadndert werden.

Zugangscode

Der Zugangscode fungiert als Empfangeradresse. Der Empfanger empfangt nur Signale von Sendern mit
derselben Adresse. Diese Funktion ist vom Benutzer auswahlibar.

HINWEIS: Um eine fehlerfreie Kommunikation sicherzustellen, muss der Sender mit demselben
Zugangscode wie der des Empféngers eingestellt werden.

A WARNUNG

DIE ZUGANGSCODES IM EMPFANGER SIND EINDEUTIG UND WERKSEITIG VOREINGESTELLT. ANDERN SIE
DIESE ZUGANGSCODES NICHT, ES SEI DENN, SIE TAUSCHEN EINEN VORHANDENEN EMPFANGER UND
DESSEN ZUGANGSCODE AUS. WENN DIESER CODE GEANDERT WIRD, KONNTE ER MIT EINEM ANDEREN
EMPFANGERZUGANGSCODE UBEREINSTIMMEN, WODURCH ANDERE GERATE BEWEGT WERDEN
KONNTEN. ZWEI SYSTEME AN EINEM EINSATZORT SOLLTEN NIE GLEICHE ZUGANGSCODES HABEN,
UNABHANGIG VON DER FREQUENZ. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG KANN SCHWERE
VERLETZTUNG ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

RF-Kanal

Der RF-Kanal ist Gber das Pulldown-Meni vom Benutzer auswahlbar. Die Funktion wird verwendet, um
wechselseitige Stérungen mit anderen Funkgeraten zu verhindern. Informationen zu den vom Benutzer
auswahlbaren Kanalen fur jeden der Frequenzbereiche sind Abschnitt 12 zu entnehmen.

RF-Antenne

Dieser Abschnitt erlaubt es dem Benutzer, zwischen der Verwendung der im Empfanger eingebauten,
internen Antenne, oder (sofern verfligbar) der zusatzlichen externen Antenne zu wahlen.
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Erweiterung 1

Diese Eigenschaft zeigt den Status der Erweiterungsplatine #1 an. Dieses Feld ist schreibgeschuitzt.
Erweiterung 2

Diese Eigenschaft zeigt den Status der Erweiterungsplatine #2 an. Dieses Feld ist schreibgeschitzt.
Abschnitt der inteleSmart2-Verbindungen

Der mittlere Abschnitt der Seite ,Gerateinfo* zeigt, wie der inteleSmart2-Empfanger fir dieses Projekt
konfiguriert ist und welche Verbindungen fiir alle Ein- und Ausgange bestehen.
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Konfigurationsabschnitt

Der rechte Abschnitt der Seite ,Gerateinfo” erlaubt es dem Benutzer, die Konfigurationsparameter fir die
verschiedenen Ein- und Ausgénge des inteleSmart2 zu modifizieren. Die Parameter in diesem Abschnitt
verandern sich in Abhangigkeit von den gewahlten Eingangen/Ausgéngen. Das nachstehende Beispiel
zeigt die CAN-Konfiguration, auf die zugegriffen werden kann, indem im Abschnitt ,Verbindungen® des
Bildschirms auf ,CAN-Bus* geklickt wird.

Fil Hel
~ 1 Radio Control Programmer &

,:' Device: | v| Send | Receive | Resetto Defaults
Unit Info inteleSmart2 CAN Configuration
(" ™
B Communications CAN Bus = CAN Configuration
Frequency 433 MHz K14 Source Adddress 1]
|Access Code  PIO] Frotocol Type 11939
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RF Antenna Internal Ereloqly G |dentifier 11 bits
Rax Timeout 450ms (11 Terminating Resistor Internal
Slot 1 Slot 2
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. Ex 1KB Ex2 KB
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Proicct D Ex1K7 Ex 2 K7
roject ! Ex1KB Ex2K6
Serial Number 1 = 1K5 Ex2 K5

Dievice Memory Used 0%
Expansion Board 1 Mot Present
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B Misc Bx 1 K4 Ex 2 K4
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C1
Access Code g WV, CAN Bus
Code required by the Transmitterto communicate Allows the user to configure the CAN bus.
with the Receiver.
Range: 1-1048575

Unit Info I Frogramming I FDF I

10.5.4 Programmierseite

Vollstéandige Informationen zur Programmierung des inteleSmart2-Empfangers sind dem RCP-
Benutzerhandbuch zu entnehmen.

10.5.5 FDP-Seite

Die FDP-Seite wird verwendet, um mit Hilfe des Bootloaders, Firmware auf die Platine herunterzuladen.
Klicken Sie auf "ResetDevice" (Gerat zuriicksetzen), wenn wahrend des normalen Betriebs des
inteleSmart2 eine Verbindung besteht.
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(" Magnetek Radio Control Programmer New |

b = @

Mo device connected

Urit Info | Programming  FOP

Dadurch wird der Bootloadermodus initiiert, mit dem die neue Software heruntergeladen werden kann.
Auf ,Open Hex File* (Hex-Datei 6ffnen) klicken, die Datei einstellen, die geladen werden soll, und dann
auf ,Program Device“ (Gerat programmieren) klicken.
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Erneut auf ,ResetDevice” klicken, um den inteleSmart2 wieder im Normalbetrieb zu starten.
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11. PROGRAMMIERUNG DES VORKONFIGURIERTEN
EMPFANGERS

Der inteleSmart2-Empféanger ist vorprogrammiert. Weitere Programmierung ist normalerweise
nicht nétig. Nach dem Auswéhlen des inteleSmart2-Empfangers wird als erster Bildschirm der
Anfangskonfigurationsbildschirm angezeigt (siehe unten).

i Radio Control Programmer m
bad 3 @

> | Device +|| Send | Receive | Resetto Defaults Sendto Receive from
Unit Info inteleSmart2 = Relay 1 Configuration
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Access Code 0
M K13
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Oick to ed Crane Corfig | | Click to Create Crane Map

Virtual Dip Switches

Relay Configuration
No help avaiable

N 0000000RERES
o e 5

Unit Info | Programming | FDP

Abbildung 8. IS2-Konfigurationsbildschirm

11.1 PROGRAMMIERUNG DER FREQUENZ UND DES ZUGANGSCODES

Die Abschnitte 10.5.3 enthalten Informationen zur Anderung der Frequenz und des Zugangscodes fiir
den inteleSmart2 mit RCP.

Diese MUSSEN mit dem entsprechenden Sender iibereinstimmen, damit das System funktioniert.

Es sollte entweder am Empféanger oder am Sender ein Schild angebracht sein, auf dem die Frequenz
angegeben ist; sie sollte eine Kanalnummer zwischen AKO1 und AK20, AKAQOO bis AKA08, AK38 oder
AK50 sein. Lesen Sie die Nummer ab und verwenden Sie den Pulldown-Pfeil um auf die entsprechende
Frequenz zu Klicken.

Der Zugangscode in RCP wird als Dezimalwert dargestellt. In der Vergangenheit wurde der Zugangscode
als Binarwert angegeben. Dieser muss in einen Dezimalwert umgewandelt werden, bevor er eingegeben
werden kann.
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Es sollte entweder am Empfénger oder am alten Sender ein Schild angebracht sein, auf dem der
Zugangscode angegeben ist; es sollte sich um eine Zahl von A1 bis A8 und B1 bis B8 handeln. Lesen Sie
diese Zahl ab und wandeln Sie diese in einen Dezimalwert um. Wenn Sie kein Schild mit
Zugangscodeinformationen finden kénnen, kopieren Sie die Informationen direkt von den Zugangscode-
DIP-Schaltern in Ihren Sender oder Empfanger (sofern vorhanden). Achten Sie auf Ubereinstimmung von
Bezeichnung und Schalterstellung, die von Modell zu Modell unterschiedlich sein kénnen.

11.2 KONFIGURIEREN EINES EMPFANGERS

Um die Konfiguration des Empfangers zu andern, im Abschnitt ,inteleSmart2-Verbindungen® auf die
Schaltflache ,Edit Crane Configuration® (Krankonfiguration bearbeiten) klicken.

inteleSmart2

K14
K12
Analog In K12
K11
Slot 1 Slot 2
Ex 1K8 Ex2 KB o
Ex1K7 Ex2K7 e
Ex 1KB Ex 2 KB Kf
Ex1K5 Ex2K5 i
K6
K5
Ka
Ex 1K4 Ex 2 K4 K3
Ex1K3 Ex2K3
Ex1K2 Ex2K2 K2
Ex 1K1 Ex2Ki K1
on Mc2
MC1

Click to edit Crane Config ID Click to Create Crane Map
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Vorkonfiguriert:

Definition: Bestimmte Krantypen erfordern eine spezifische Relaisprogrammierung; die meisten
allgemeinen Variationen der Relaisprogrammierung sind im inteleSmart2-Empféanger vorprogrammiert
und mithilfe eines Pulldown-Menus im Klartext auswéhlbar. Die verfigbaren Konfigurationen sind in den
Abschnitten 8 und 9 zu sehen. Diese Abschnitte zeigen, welche Konfiguration aus dem Meni gewéhlt

werden sollte.

B System
Pre-Configured

E Group Coding
Group Coding Enable

E Motor Options
Tandem Enable
Invert

B Awnxillary Function Relay Latching
Aux 1
Aux 2

B Options
Inactivity Timer Enable
EMS Alarm Output
Auto Alarm

E Switch Configuration
Button Order
Transmitter Operation

Gruppencodierung:

' 12 Output: 1 Speed -v |

12 Output: 1 Speed

12 Qutput: Standard 2 Speed

12 Output: 2 Speed w/Directional

12 Qutput: 2 Speed 2 Windings

12 Output: ACCO Controls

12 Output: P&H 2 Speed; Standard Bridge

12 Output: P&H 2 Speed; Standard Trolley and Bridge

12 Output: Demag 2 Speed; Standard Trolley and Bridge

12 Output: 2 Speed, 4 Motor

12 Cutput: 2 Speed, 4 & 5 Motor

12 Qutput: 3 Speed, 2 Motor

24 Output: Standard 3 Speed

24 Qutput: 3 Speed w/ 6 Aux

24 Output: Standard 3 Speed w/Select

24 Qutput: 2 Speed w/Directional

24 Qutput: 3 Speed, 2 Windings

24 Qutput: ACCO Controls

24 Qutput: DEMAG 2 Speed; Standard 3 Speed Trolley, Aux Trolley, and Bridge
24 Output: P&H 2 Speed: Standard 3 Speed Trolley, Aux Trolley, and Bridge
24 Output: P&H 2 Speed; Standard 3 Speed Bridge

24 Output: P&H 2 Speed: Creep AuxHoist: Standard 3 Speed Bridge

24 Qutput: Standard 5 Speed, 3 Motor

24 Output: P&H 2 Speed: Creep Aux Hoist: Standard 3 Speed Trolley, Aux T‘rc')g,

GRUPPENCODE UNTERSCHEIDET SICH VON MULTIBOX DARIN, DASS DIE ZUGANGSCODES
NICHT SEQUENTIELL SEIN MUSSEN.

Definition: Gruppencodefahigkeit erlaubt, nach dem Windhundprinzip, bis zu acht Sendern den Zugang
zu einem einzelnen Empfanger. Nur ein Sender kann den Empféanger zu einem gegebenen Zeitpunkt
steuern. Sobald ein Sender die Steuerung Glbernommen hat, wird einem anderen Sender der Zugang
zum Empfanger so lange verwehrt, bis der kontrollierende Sender die Steuerung abgibt, indem er einen
OFF-Befehl an den Empfanger sendet oder der Empféanger das Inaktivitatszeitlimit Uberschreitet und
abgeschaltet wird.

WARNUNG

WENN SIE GRUPPENCODE ODER ZUSATZLICHE SENDER HINZUFUGEN MUSSEN, WENDEN SIE
SICH BITTE AN MAGNETEK, UM HILFE ZU ERHALTEN. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG
KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.
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Setzen Sie ,Group Coding Enable” (Gruppencode aktivieren) auf ,Enabled” (Aktiviert). Dadurch werden
die Felder ,Transmitters” (Sender) und ,,Access Code x“ (Zugangscode x) angezeigt. Legen Sie die
Anzahl der Zugangscodes (zwei bis acht) fest, die vom Empfanger akzeptiert werden sollen. Hinweis: Am
unteren Rand des Bildschirms werden Mini-Hilfeabschnitte fur jede Option angezeigt, wenn Sie die Maus
Uber die betreffende Stelle bewegen.

EH Group Coding
Group Coding Enable Enabled
Transmitters 4
Access Code 2 0
Access Code 3 0
Access Code 4 0

E Meotor Options

Geben Sie jeden Zugangscode ein, der vom Empfanger akzeptiert werden soll, indem Sie die
Zugangscodes im Feld ,Access Code x* (Zugangscode x) (x ist eine Zahl von 2 bis 8) setzen.

Tandem Enable (Tandem aktivieren):
Wenn diese Option auf ,Enabled” (Aktiviert) gesetzt wird, wird der Tandembetrieb aktiviert.
Invert (Umkehren):

Definition: Diese Option ist nur fur spezielle Kranrelaiskonfigurationen vorgesehen, in denen
Auswahlrelais verwendet werden. Wenn diese Option auf ,Enabled” (Aktiviert) gesetzt wird, wird die
Auswabhlfunktion umgekehrt, sodass das entgegengesetzte Relais anstelle der ausgewahlten Funktion
schlief3t. Diese Funktion wird hauptsachlich bei Hebezeugen europaischer Bauart verwendet.

Hilfsrelaisverriegelung (normalerweise nicht aktiviert):

Definition: Aktiviert das entsprechende Hilfsfunktionsrelais, das dann im verriegelten Modus (EIN oder
AUS) funktioniert, nicht aber als Momentankontakt. Welche Funktion verriegelungsfahig ist und welches
Relais verriegelt wird, hangt von der verwendeten Empfangerkonfiguration ab. Siehe entsprechende
Konfiguration in Abschnitt 8 oder 9, um die Lage der Hilfsfunktionsrelais zu bestimmen. Setzen Sie die
Einstellung fir jedes Relais, das verriegelt werden muss, auf ,Aktiviert®. Die Anzahl der verfugbaren
Hilfsrelais ist je nach Empfangerkonfiguration veranderlich. Diese Funktion darf nicht fur kritische
Verriegelungsfunktionen wie beispielsweise Magnete verwendet werden.

E Awdllary Function Relay Latching
Aux 1 Disabled
Aux 2 Disabled
Aux 3 Disabled
E Options

Inactivity Timer Enable (Inaktivitatszeitgeber aktivieren) (normalerweise aktiviert):

Definition: Der Empfénger hat einen 15-Minuten-Unterbrechungszeitgeber. Wenn ein Empfanger,
nachdem er durch einen Sender eingeschaltet wurde, 15 Minuten lang kein Signal von einem Sender
empfangt, wird der Empfénger abgeschaltet und die Hauptleitung freigegeben. Wenn diese Option auf
,Disabled“ (Deaktiviert) gesetzt wird, wird diese Funktion deaktiviert.
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EMS Alarm Output (EMS-Alarmausgabe):

Definition: Gibt etwa funf Sekunden lang Alarm, wenn der Nothalt (ESTOP) am Sender aktiviert wird.
Dadurch funktioniert der Alarmschalter auch im ESTOP-Modus. Bei Bedarf diese Option auf ,Enabled”
(Aktiviert) setzen.

Auto Alarm (Automatischer Alarm):

Definition: ,Auto Alarm® schlief3t das Alarmrelais etwa fiinf Sekunden lang, wenn zuerst der Empfanger
eingeschaltet wird.

Button Order (Schalteranordnung):

Definition: Mit dieser Funktion kann die herkdbmmliche Anordnung der Bewegungsschalterpaare des
Senders — (Hebezeug (H) oben, Laufkatze (T) in der Mitte und Briicke (B) unten) — verandert werden,
ohne den Empfanger neu zu verdrahten. Zur Durchfihrung einer solchen Verédnderung einfach die
gewtlnschte Anordnung aus dem Pulldown-Men( auswahlen.

B Switch Configuration . _

Pendant Operation

Active ESTOP HBT.

B.H.T.
THE
T.BH.
B.T.H.

No Selection

Pendant Operation (Pendant-Betrieb):

Definition: Diese Option wird nur fir Empfangeranwendungen mit drei Geschwindigkeiten verwendet,
damit ein SLTX oder ein alteres 10K-Pendant mit drei Geschwindigkeiten verwendet werden kann. Eine
Anderung von ,telePendant/telePilot“ verhindert, dass ein telePendant mit drei Geschwindigkeiten am
Empfanger richtig funktioniert. Dies gilt nicht fir Anwendungen mit zwei Geschwindigkeiten.

Den gewiinschten Sendertyp auswahlen.

E Switch Configuration

Button Order HTB
Transmitter Operation telePendant/telePilot

Active ESTOP

Active ESTOP (Aktiver Nothalt):

Definition: Diese Funktion bewirkt, dass der Empféanger abgeschaltet wird, wenn der Sender aul3erhalb
des Bereichs ist. Damit dies funktioniert, muss der zugehdrige Sender ebenfalls Uber diese Funktion
verfigen. Schauen Sie bitte im entsprechenden Senderhandbuch nach, um festzustellen, ob lhr Sender
diese Fahigkeit besitzt. Alle inteleSmart2-Empfanger haben diese Funktion; sowohl fiir den Empfanger
als auch den Sender muss dieses Kontrollkastchen aktiviert sein. Diese Funktion NICHT bei Sendern
verwenden, die nicht entsprechend ausgeriistet sind. Es wird nicht empfohlen, mehrere Systeme im
selben Bereich (600 Ful3) auf derselben Frequenz/demselben Kanal zu nutzen, wenn ,Active ESTOP*
verwendet wird, da durch die Frequenz/den Kanal eine zusétzliche Belastung entsteht. Setzen Sie diese
Funktion bei Bedarf auf ,Enabled* (Aktiviert).
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11.3 SPEZIFISCHE AUSGANGSZUORDNUNG

RCP bietet die Méglichkeit, die Ausgangszuordnung des inteleSmart2 zu adndern, sodass dieser
vollstéandig an die Erfordernisse der Anwendung angepasst werden kann. Weitere Informationen zur
Modifizierung des inteleSmart2 sind im RCP-Benutzerhandbuch (Magnetek P/N 178-01702-0010) zu
finden.

11.4 SPEICHERN, HERUNTERLADEN UND LESEN DER PROGRAMME
UND ANDERER RCP-SOFTWAREFUNKTIONEN

A ACHTUNG

DAMIT PROGRAMMIERT WERDEN KANN ODER DATEN VOM INTELESMART2 GELESEN WERDEN
KONNEN, MUSS DER EMPFANGER EINGESCHALTET SEIN.

Speichern der Programmierdatei

Klicken Sie nach Abschluss der Programmierung am oberen Rand des RCP-Bildschirms auf die
Registerkarte ,Datei”, um das Dateiment zu 6ffnen. Der Speicherort und der Name der Datei kdnnen aus
diesem Meni ausgewahlt werden. Alte Dateien kénnen mithilfe desselben Menis geléscht, aufgerufen,
modifiziert und umbenannt werden.

Senden eines Programms an den inteleSmart2

A WARNUNG

NACH JEDER PROGRAMMIERUNG DES EMPFANGERS IST DAS GERAT ZU TESTEN, INDEM DER
ENTSPRECHENDE SENDER VERWENDET WIRD. WENN DER EMPFANGER NICHT REAGIERT, KEINE
FUNKTIONSTASTE AKTIVIEREN! DER EMPFANGER KANN EVENTUELL FALSCH PROGRAMMIERT SEIN. DIE
PROGRAMMIERUNG IM EMPFANGER UBERPRUFEN UND ERNEUT TESTEN. NACH AKTIVIERUNG DES
EMPFANGERS ALLE BEFEHLE AM TRANSFORMATOR TESTEN, INDEM ANFANGS DIE TASTEN GETIPPT
WERDEN UND DANN EINE VOLLE BEWEGUNG AUSGEFUHRT WIRD, BEVOR DER NORMALBETRIEB
AUFGENOMMEN WIRD. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER
TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.

1. Das USB-Programmierkabel einstecken.

2. Auf die Schaltflache auf dem RCP-Bildschirm klicken. Ein Dialogfeld wird angezeigt, das den
Benutzer auffordert, die Fortsetzung des Vorgangs zu bestatigen. Auf das Feld .| accept® (Ich
akzeptiere) und dann auf die Schaltflache ,,Continue send to radio“ (Weiter an Funkgerat senden)
klicken. Meldungen auf dem Bildschirm bestétigen, dass der Empfanger programmiert wurde, oder
zeigen an, dass Probleme vorliegen.
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3. Daten miissen separat fir die Gerateinfo, die CAN-Konfiguration und die E/A-Bildschirme gesendet
werden.

Wenn der Bildschirm ,Crane Config“ (Krankonfiguration) modifiziert wurde, muss (wie unten gezeigt) auf
die Schaltflache ,Create Crane Map“ (Kranzuordnung erstellen) geklickt werden, bevor die Konfiguration
an den inteleSmart2 gesendet wird.

inteleSmart2

K14

K13

K12

K11
Slot 1 Slot 2

Ex 1K Ex 2K £0
Ex1K7 Ex2K7

Ex 1K Ex2K5 z
Ex1K5 Ex2K5

Ex1K4
Ex1K3
Ex1K2
Ex 1K1

MC2

AR R|IAR|RN|A R|R|A
—| N W ||| ~i|o|w

MC1

| Cickto edt Crane Cortig < Clck to Create Crane Map | )

Wenn im unteren Bereich des Programms auf die Registerkarte ,Programmierung® geklickt wird, wird die
Zuordnung des Programms angezeigt. Im RCP-Benutzerhandbuch sind weitere Informationen zur
Programmzuordnung und zur Vornahme von Modifizierungen zu finden.
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Empfangen (Lesen) der inteleSmart2-Programmierung
Um ein Programm aus dem inteleSmart2 zu lesen:

1. Das USB-Programmierkabel einstecken.

2. Auf ,Receive” (Empfangen) klicken und den Anweisungen auf dem Bildschirm folgen.

3. RCP bestétigt den Empfang und zeigt automatisch die aktuelle Programmierung im inteleSmart2-
Gerat an.

Lesen der RCP-Softwareversion

1. Hilfe“ wahlen.
2. ,Info" wahlen.
3. Die Versionsnummer der RCP-Software wird angezeigt.

Rucksetzen des inteleSmart2 auf die werkseitigen Standardeinstellungen

Dadurch werden die Einstellungen und die Programmierung in den Zustand zuriickversetzt, der zum
Zeitpunkt der werkseitigen Lieferung vorhanden war.

1. Auf die Schaltflache ,Reset to Defaults® (Auf Standardeinstellungen zurlicksetzen) klicken.

2. Ein Dialogfeld wird angezeigt, das den Benutzer auffordert, die Fortsetzung des Vorgangs zu
bestatigen. Auf ,OK*® klicken, um die werkseitigen Standardeinstellungen wiederherzustellen.
Meldungen auf dem Bildschirm bestéatigen, dass der Empfanger auf die Standardeinstellungen
zuriickgesetzt wurde, oder zeigen an, dass Probleme vorliegen.

3. Den inteleSmart2 ein- und ausschalten, damit die werkseitigen Standardeinstellungen wirksam
werden.
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12. EINSTELLUNGEN FUR DIE
EMPFANGSKANALKONFIGURATION

12.1 FCC-ERKLARUNGEN

Konformitatserklarung (Teil 15.19)

Dieses Gerat ist mit Teil 15 der FCC-
Richtlinien konform.

Sein Betrieb unterliegt folgenden zwei
Bedingungen:

1. Das Gerét darf keine stérenden
Interferenzen verursachen und
2 Das Gerat muss alle empfangenen

Interferenzen annehmen, einschlieBlich
Interferenzen, die den Betrieb stéren kénnen.

Warnung (Teil 15.21)

Anderungen, die von der fiir Konformitat
zusténdigen Stelle nicht ausdriicklich
genehmigt wurden, kdnnen dazu fiihren, dass
die Berechtigung des Benutzers fir den
Betrieb der Ausristung erlischt.

Dieser tragbare Sender einschlie3lich der
Antenne ist konform mit den FCC-
Grenzwerten fir Hochfrequenzstrahlung fur
die Allgemeinbevélkerung/unkontrollierte
Belastung.
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12.2 433-MHZ-KANALSATZ

Kanal Freguenz

01 433.000 MHz
02 433.050 MHz
03 433.100 MHz
04 433.150 MHz
05 433.200 MHz
06 433.250 MHz
07 433.300 MHz
08 433.350 MHz
09 433.400 MHz
10 433.450 MHz
11 433.500 MHz
12 433.550 MHz
13 433.600 MHz
14 433.650 MHz
15 433.700 MHz
16 433.750 MHz
17 433.800 MHz
18 433.850 MHz
19 433.900 MHz
20 433.950 MHz
21 434.000 MHz
22 434.050 MHz
23 434.100 MHz
24 434.150 MHz
25 434.200 MHz
26 434.250 MHz
27 434.300 MHz
28 434.350 MHz
29 434.400 MHz
30 434.450 MHz
31 434.500 MHz
32 434.550 MHz
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12.3 ALTER KANALSATZ FUR TELEMOTIVE 433 MHZ

Kanalnummer | Kanalbezeichnung Frequenz
01) AKO1 439.8 MHz
02) AKO02 439.6 MHz
03) AKO03 439.4 MHz
04) AK04 439.2 MHz
05) AKO05 439.0 MHz
06) AK06 438.8 MHz
07) AKO7 438.6 MHz
08) AK08 438.4 MHz
09) AKO09 438.2 MHz
10) AK10 438.0 MHz
11) AK11 437.8 MHz
12) AK12 437.6 MHz
13) AK13 437.4 MHz
14) AK14 437.2 MHz
15) AK15 437.0 MHz
16) AK16 436.8 MHz
17) AK17 436.6 MHz
18) AK18 436.4 MHz
19) AK19 436.2 MHz
20) AK20 436.0 MHz
21) AKA00 433.125 MHz
22) AKA01 433.325 MHz
23) AKAQ02 433.525 MHz
24) AKA03 433.725 MHz
25) AKA04 433.925 MHz
26) AKAQ05 434.125 MHz
27) AKA06 434.325 MHz
28) AKAQ7 434.525 MHz
29) AKA08 434.725 MHz
30) AK38 432.4 MHz
31) AK50 430.0 MHz
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12.4 900-MHZ-KANALSATZ

Kanal Freguenz

01 903.396 MHz
02 906.398 MHz
03 907.895 MHz
04 909.396 MHz
05 912.400 MHz
06 915.395 MHz
07 919.895 MHz
08 921.395 MHz
A 902.369 MHz
B 904.075 MHz
C 904.272 MHz
D 905.126 MHz
E 905.526 MHz
F 905.736 MHz
G 906.625 MHz
H 908.728 MHz
I 908.926 MHz
J 909.125 MHz
K 910.123 MHz
L 910.673 MHz
M 911.027 MHz
N 911.222 MHz
O 912.020 MHz
P 914.261 MHz
Q 914.428 MHz
R 914.626 MHz
S 914.817 MHz
T 915.818 MHz
U 917.378 MHz
Vv 923.228 MHz
W 927.025 MHz
X 927.324 MHz
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12.5 419-MHZ-KANALSATZ

Kanal Frequenz Kanal Frequenz
1* 418.950 44 417.500
2* 418.975 45 417.550
3* 419.000 46 417.600
4* 419.025 47 417.650
5* 419.050 48 417.700
6* 419.075 49 417.750
7* 419.100 50 417.800
8* 419.125 51 417.850
9* 419.150 52 417.900
10* 419.175 53 417.950
11* 419.200 54 418.000
12* 419.250 55 418.050
13* 419.275 56 418.100
14 416.000 57 418.150
15 416.050 58 418.200
16 416.100 59 418.250
17 416.150 60 418.300
18 416.200 61 418.350
19 416.250 62 418.400
20 416.300 63 418.450
21 416.350 64 418.500
22 416.400 65 418.550
23 416.450 66 418.600
24 416.500 67 418.650
25 416.550 68 418.700
26 416.600 69 418.750
27 416.650 70 418.800
28 416.700 71 418.850
29 416.750 72 418.900
30 416.800 73 419.350
31 416.850 74 419.400
32 416.900 75 419.450
33 416.950 76 419.500
34 417.000 77 419.550
35 417.050 78 419.600
36 417.100 79 419.650
37 417.150 80 419.700
38 417.200 81 419.750
39 417.250 82 419.800
40 417.300 83 419.850
41 417.350 84 419.900
42 417.400 85 419.950
43 417.450

HINWEIS: Mit * gekennzeichnete Kanéle sind zur Verwendung in China zugelassen
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12.6 2.4 GHZ: FHSS

Kanalsatze sind zwischen 1 und 32 festgelegt. Der Frequenzbereich liegt zwischen 2402-2478 MHz. Um
eine Nachricht zu Ubertragen verwendet das Frequenzsprungprotokoll keine bestimmte Frequenz.
Nachrichten werden in einer vordefinierten Reihenfolge tber mehrere Frequenzen oder mithilfe eines
Kanalsatzes ubertragen. Aus diesem Grunde ist dieses Protokoll fahig, Interferenzen zu kompensieren,
die bei einer einzelnen Frequenz vorhanden sein kdnnen, indem es die Nachricht Gber mehrere
Frequenzen sendet.

Dieser Empfanger ist auf Kundenwunsch mit optionalen lizenzierten Frequenzen erhdltlich. Wenn Sie
eine lizenzierte Frequenz verwenden, ziehen Sie bitte die im Lieferumfang des Empfangers enthaltene
Anwendungsdokumentation heran, oder setzen Sie sich mit dem Werk in Verbindung, um Néaheres tber
lizenzierte Frequenzen zu erfahren.
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13. FEHLERBEHEBUNG

WARNUNG

DER BEDIENER DARF NICHT VERSUCHEN, EIN FUNKSTEUERGERAT ZU REPARIEREN. FALLS
BEDENKEN AN DER LEISTUNG ODER SICHERHEIT DES PRODUKTS BESTEHEN, MUSS DIE ANLAGE
SOFORT AUSSER BETRIEB GESETZT UND DER VORGESETZTE INFORMIERT WERDEN. BESCHADIGTE
UND FUNKTIONSUNTUCHTIGE FUNKSTEUERANLAGEN MUSSEN ZUR UBERPRUFUNG UND
REPARATUR AN MAGNETEK ZURUCKGESENDET WERDEN. NICHTBEACHTUNG DIESER WARNUNG
KONNTE SCHWERE VERLETZUNGEN ODER TOD UND SACHSCHADEN ZUR FOLGE HABEN.
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13.1 FEHLERBEHEBUNGSTABELLE

Probleme

Mogliche Ursachen

Abhilfe

Die Stromversorgung des
Empfangers ist abgeschaltet.

Sicherstellen, dass die
Stromversorgung eingeschaltet ist.

Der Empfanger lasst sich nicht
einschalten (LED 2 ist aus)

Die Stromverbindungen des
Empfangers sind falsch
verdrahtet.

Die Verdrahtung der
Empfangerstromverbindung wie in
Abschnitt 4.2 gezeigt prufen.

Die Empféangersicherung F1
ist durchgebrannt.

Die Sicherung prifen und, falls
durchgebrannt, ersetzen. Brennt die
neue Sicherung ebenfalls durch, bitte
das Werk konsultieren.

Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet und
initialisiert, aber es ist keine
Kommunikation mit dem

Empféanger vorhanden (die 7-
Segment-LED des Empfangers
zeigt nach der Initialisierung 0

Die RF-Kanaleinstellung des
Empféangers und des Senders
stimmen nicht tGberein.

Mithilfe von RCP oder der 7-Segment-
LED des Empfangers sicherstellen,
dass die RF-Kanal- und
Zugangscodeeinstellungen richtig
sind. Bei Einschaltung des

Empfangers wird an der 7-Segment-
LED kurz der programmierte
Zugangscode und dann die

programmierte RF-Kanalnummer

angezeigt.

an, und die Sender-Empfanger-
Online-LED leuchtet nicht).

Das RF-Modul des
Empfangers und des Senders
stimmen nicht Uberein.

Mithilfe von RCP sicherstellen, dass
der Empfénger und der Sender
dieselben RF-Module haben.

Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet und
initialisiert, aber es ist keine
Kommunikation mit dem
Empféanger vorhanden (die 7-
Segment-LED des Empfangers
zeigt nach der Initialisierung E
an, und die Kommunikations-

LED 3 leuchtet nicht).

Der Maschinenstopp am
Sender wurde aktiviert.
HINWEIS: Wenn dies
geschieht, unterbleibt die
kurze Einblendung einer
Nummer, nachdem das E
angezeigt wurde.

Die gedriickte Maschinenstopptaste
am Sender deaktivieren.

Wenn nach dem E kurz eine
Zahl eingeblendet wird, ist ein
interner Fehler in der
Maschinenstoppschaltung
aufgetreten.

Das Werk konsultieren.

Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet und
initialisiert, aber es ist keine
Kommunikation mit dem
Empféanger vorhanden (die 7-
Segment-LED des Empféangers
zeigt nach der Initialisierung 6
an, und die Kommunikations-

Der Zugangscode des

stimmen nicht Gberein.

Empfangers und des Senders

Mithilfe von RCP sicherstellen, dass
der Empféanger und der Sender
denselben Zugangscode haben.

LED 3 leuchtet nicht).
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Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet und
initialisiert, aber es ist keine
Kommunikation mit dem
Empféanger vorhanden (die 7-
Segment-LED des Empfangers
zeigt nach der Initialisierung 7
an, und die Kommunikations-
LED 3 leuchtet nicht).

Die Projekt-ID des
Empfangers und des Senders
stimmen nicht Gberein.

Mithilfe von RCP sicherstellen, dass
der Empfanger und der Sender
dieselbe Projekt-ID haben.

Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet und
initialisiert, aber die
Kommunikation mit dem
Empfanger setzt zeitweilig aus
(die Kommunikations-LED 3
leuchtet nicht).

RF-Interferenz

Sicherstellen, dass keine anderen
Sender oder Kommunikationsgerate
im Bereich denselben Frequenzkanal

verwenden.

Der Sender ist auRerhalb des
Bereichs.

Den Sender dichter an den
Empféanger heranbringen.

Die Empféangerantenne fehlt
oder eine Verbindung ist
locker.

Sicherstellen, dass die
Empfangerantenne angebracht und
richtig angeschlossen ist.

Die Empfangerantenne ist
falsch montiert.

Informationen zur richtigen Montage
der Empfangerantenne sind im
Abschnitt 3.3 des inteleSmart2-

Handbuchs zu finden.

Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet, initialisiert
und kommuniziert mit dem
Empféanger, aber es
funktionieren keine Ausgéange
(LED 1 blinkt).

Der Punkt auf der 7-Segment-
LED blinkt nicht.

Firmware mit RCP herunterladen oder
zur Instandsetzung zuriickgeben.

Falsche Relaiskonfiguration
im Empfanger

Mit RCP die Relaisverbindungen
Uberprufen. Bei Bedarf austauschen.

Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet, initialisiert
und kommuniziert mit dem
Empfanger, aber es
funktionieren keine Ausgénge
(die 7-Segment-LED des
Empféngers zeigt eine 1 an).

Wahrend der Initialisierung ist
ein Fehler am Prozessor
aufgetreten.

Das Werk konsultieren.

Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet, initialisiert
und kommuniziert mit dem
Empféanger, aber es
funktionieren keine Ausgange
(die 7-Segment-LED des
Empféngers zeigt eine 2 an).

Wahrend der Initialisierung ist
ein Fehler am RF-Modul
aufgetreten.

Das Werk konsultieren.

Der Empfanger ist
eingeschaltet und der Sender
ist eingeschaltet, initialisiert
und kommuniziert mit dem
Empféanger, aber es
funktionieren keine Ausgéange
(die 7-Segment-LED des
Empféngers zeigt eine 3 an).

An der Konfiguration des
Erweiterungsmoduls ist ein
Fehler aufgetreten.

Mit RCP die Relaisverbindungen
Uberprufen. Bei Bedarf austauschen.
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Das MC (Haupt) -Relay schaltet
wahrend des normalen Betriebs
ab.

Der Sender wird aufgrund von
Inaktivitat abgeschaltet.

Das Inaktivitatszeitlimit flir den
Sender heraufsetzen.

Der Sender wird aufgrund von
schwachen Batterien
abgeschaltet.

Die Batterien des Senders wechseln.

Die COM-LED blinkt langer
als drei Sekunden nicht,
danach wird das MC-Relais
abgeschaltet.

Funkstorung; die Kanaleinstellung des
Systems andern.

Die COM-LED blinkt nicht
mehr und das MC-Relais
schaltet innerhalb einer
Sekunde ab, mdoglicherweise
bei Aktivierung oder
Deaktivierung eines anderen
Relais, das ein Schiitz steuert.

Das CPU-Modul wird zuriickgesetzt.
Uberspannungsschutzelemente an
den Spulen aller Schitze installieren,
um Stol3spannungen zu reduzieren.
Sicherstellen, dass das Leistungsteil
eine stabile Stromquelle hat.

Keine Reaktion vom
Digitaleingang

Konfigurationsfehler

Mit RCP sicherstellen, dass der
Digitaleingang fur das System
konfiguriert ist.

Spannungspegelfehler

Sicherstellen, dass der Digitaleingang
den richtigen Spannungspegel hat
(entweder 5 Volt oder 36 Volt) und
dass RCP die Spannungen richtig

definiert hat.

Keine Reaktion vom
Analogeingang

Keine Analogspannung
erkannt

Sicherstellen, dass die Kontakte 1
und 2 der Briicke (J17) verbunden
sind.

Kein Analogstrom erkannt

Sicherstellen, dass die Kontakte 2
und 3 der Briicke (J17) verbunden
sind.

Erweiterungsmodul reagiert
nicht

Kein Erweiterungsmodul oder
falsches Erweiterungsmodul

An der 7-Segment-Anzeige wird eine
3 angezeigt. Mit RCP sicherstellen,
dass das Erweiterungsmodul definiert
werden soll.

Keine Reaktion von der IR-
Verbindung

Das IR-Auge ist nicht zu
sehen.

Sicherstellen, dass der IR-Adapter in
einer Sichtlinie mit dem IR-Auge des
Geraéts liegt.

Keine Reaktion von der USB-
Verbindung

Unbrauchbares USB-Kabel

Das Kabel ersetzen.

RCP-Version falsch

Stellen Sie sicher, dass Sie die
neueste RCP-Version verwenden.

Nie Verbindung bei Anbindung

Kabel nicht am Gerat
angeschlossen

Sicherstellen, dass der angebundene
Verbinder mit Briicke J1 verbunden
ist.

Kein Abschlusswiderstand

Sicherstellen, dass die Kontakte 1
und 2 der Briicke J2 mit dem
Abschlusswiderstand verbunden sind.

Zeitabschaltungsbefehl bei
Anbindung

Buskonflikt

Zu viele Gerate am CAN-Bus.
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13.2 TECHNISCHE DATEN DES EMPFANGERS

Empfangergehause: NEMA 4X, IP65

Betriebstemperatur: —30 °C bis +70 °C (-22 °F bis +158 °F) Umgebung.

Feuchtigkeit: bis zu 95 % (nicht kondensierend).

Typischer Betriebsbereich: 125 Meter (400 Ful3).

Relais sind fiir maximale Lebensdauer und Uberspannungsschutz mit 10 Ampere 277 VAC/30 VDC, 1

HP 240 VAC bemessen und durch Metalloxid-Varistoren geschiitzt.

13.3 MONTAGE- UND ERSATZTEILE
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14. VERMERKE

Bedienungsanleitung fir den vorkonfigurierten inteleSmart2
Oktober 2016
Seite 118 von 118



